Seznam parametru Vydani 04/03

.Mu___'_-__'l.- -_- _ o
: Lol L a
FYYTYYY = 73
SF | 7 l'.i-.i..lj-
Rl S 77777

R

gt
[
o

i

]

L .

ERRRRR

SIEMENS
SINAMICS G110










Dokumentace k vyrobku SINAMICS G110

Priru¢ka pro zacinajici uzivatele

PFirucka pro zacinajici uzivatele si klade za cil
umoznit uzivateldim rychly pfistup k zakladnim
informacim potfebnym pro instalaci a nastaveni
frekvencniho ménic¢e SINAMICS G110.

Navod k obsluze

Navod k obsluze poskytuje informace o provozu
ménice kmitoctu SINAMICS G110 v&etné instalace,
uvedeni do provozu, zplUsobu fizeni, struktury
systémovych parametru, vyhledavani a odstrariovani
problému, technickych Udaju a doplfikd ménice.

Seznam parametri

Seznam parametrd zahrnuje podrobny popis v§ech
parametrd méni¢e kmitoctu SINAMICS G110,
sefazenych podle Cisel.

Katalogy

V Katalogu naleznete jak veSkeré informace nezbytné
pro volbu spravného ménice, tak volitelné soucasti
série vyrobkd SINAMICS G110.
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Dulezité informace

Tento Seznam parametru Ize pouZzit pouze v kombinaci s Navodem k obsluze

vyrobku SINAMICS G110.

UPOZORNENI

Vénujte prosim zvySenou pozornost vystraham, upozornénim, varovanim a
poznamkam obsazenym v Navodu k obsluze.

Navod k obsluze naleznete na CD s dokumentaci, které si mlzete objednat
prostfednictvim svého zastoupeni spole¢nosti Siemens pod &islem obj. 6SL3271-
0CAO00-0AGO. Navod k obsluze si také mUzete stahnout z naSich internetovych
stranek na adrese http://www.siemens.com/sinamics.

Schvaleno Oddélenim pro software a Skoleni pro DIN ISO
9001, reg. ¢. 2160-01

Je zakazano rozmnozovat, pfenaset nebo uzivat tento
dokument nebo jeho €asti bez pisemného souhlasu.
Porusenim tohoto ustanoveni vznika odpovédnost za
zplUsobené $kody. VSechna prava véetné prav spojenych
s udélenim patentu nebo registraci uzitného vzoru ¢i
konstrukéniho navrhu jsou vyhrazena.

© Siemens AG 2003. All Rights Reserved.

SINAMICS® je registrovanou ochrannou znamkou
spolecnosti Siemens

Vyrobek muze disponovat i funkcemi, jejichZ popis neni
soucasti této prirucky. Tato skutecnost vSak nezaklada
povinnost vyrobce poskytovat tyto funkce s novym
ovladanim nebo pfi oprave.

Vyrobce ovéfil, Ze obsah tohoto dokumentu odpovida
popisovanému hardwaru a softwaru. Pfesto se mohou
vyskytnout odliSnosti; stoprocentni shodu nelze zarucit.
Informace obsazené v této dokumentaci podléhaji
pravidelnim revizim a veSkeré zjisté€né nezbytné Gpravy
budou jsou zahrnuty do pFistich vydani. Uvitame
vS§echny navrhy na zlepSeni.

Manualy firmy Siemens se tisknou na papir bez obsahu
chloru, vyrobeny z trvale udrzitelné suroviny. Pfi tisku a
vazani se nepouzivaji zadna rozpoustédla.

Vyhrazujeme si pravo na zmény bez pfedchoziho
upozornéni.

Vytisténo ve Spolkové republice Némecko.

Siemens-Aktiengesellschaft.

SINAMICS G110 Seznam parametrl
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04/03 Parametry

1 Parametry

1.1 Uvod do Systému parametri vyrobku SINAMICS G110
Zpusob popisu parametr( je naznacen v nasledujici tabulce:
1 Paré. 2 Nazev parametru 9 Min: 12
[index] 3 ProvStav: 5 Typ dat: 7 Jednotka: 10 Def: pristup:
4 Skupina: 6 Aktivni: 8 RychUved: 11 Max: 2 ’
13 Popis:

1. Cislo parametru

Oznaduje ¢islo prislusného parametru. Uzivaji se ¢tyfiselné kody v rozmezi od
0000 do 9999. Cisla, jimz pfedchazi oznadeni pismenem “r’, oznaduji parametry
uréené pouze ke &teni, jeZ pouze zobrazuji uréitou hodnotu, ale nemohou byt
zménény pfimo zadanim jiné hodnoty pro toto &islo parametru (v takovych
pfipadech se v hlavi¢ce popisu parametru zadava pomlcka “-“ v bodech

“Jednotka”, “Min”, “Def” a “Max”.

Pfed vS8echny ostatni parametry se zadava pismeno “P”. Hodnoty téchto
parametrd mohou byt ménény pfimo, a to v rozsahu uréeném hodnotami “Min” a
“‘Max” v hlavicce.

[index] oznaduje, Ze jde o indexovy parametr a specifikuje &islo dostupnych
indexd.

2. Nazev parametru
Oznacuje nazev pfislusného parametru.
Systém BICO neni méni¢em SINAMICS G110 podporovan. Nazvy parametr(
nebyly ménény, aby byla zaru€ena jejich pouZzitelnost napfi¢ celym spektrem
raznych typl ménicu.

3. ProvStav
Provozni stav ménice. Existuji tfi mozZnosti:

¢ Uvedeni do provozu C
¢ Chod U
¢ Pripraven ke spusténi T
Tato kategorie oznaduje, kdy je mozné parametr upravovat. Lze uvést jeden, dva
nebo vSechny tfi stavy. Jsou-li uvedeny vSechny tfi stavy, znamena to, Ze Ize
ménit nastaveni tohoto parametru ve vSech tfech stavech ménice.
4. Skupina
Oznacuje funkéni skupinu soucastky.

Poznamka
Parametr PO004 (parametrovy filtr) pasobi jako filtr a sméruje pfistup k
parametrdm podle zvolené funkéni skupiny.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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Typ dat
Nasledujici tabulka uvadi dostupné typy dat:

Znaceni Vyznam

u16 16-bit bez znaménka

u32 32-bit bez znaménka

116 16-bit celé Cislo

132 32-bit celé ¢&islo

float Pohybliva ¢arka (floating point)
Aktivni

Oznaduje, zda
¢ Okamzité se zmeény hodnot parametru projevi ihned po zadani, nebo

¢ Potvrdit je nutné nejdrive stisknout tla¢itko “P” na opera¢nim panelu OP
Jednotka

Oznacduje jednotku pro hodnoty pfislusného parametru.

RychUved

Oznaduje, zda muze byt dany parametr zménén béhem rychlého uvedeni do
provozu, ¢i nikoli (Ano nebo Ne), tj. v dobé, kdy je PO010 (skupina parametrd pro
uvedeni do provozu ) nastaven na 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Min
Oznacuje minimalni hodnotu, na kterou mdze byt nastaven dany parametr.
Def

Oznacuje vychozi hodnotu, tj. hodnotu, ktera je pouzita, nezada-li uzivatel sém
jinou hodnotu pro dany parametr.

Max

Oznacduje maximalni hodnotu, na kterou muze byt nastaven dany parametr.
Pristup

Oznaduje uroven pristupovych prav uzivatele. Existuji tfi urovné: standardni,
rozS§ifena a expertni. PoCet parametru, které se objevuji ve vSech funkénich

skupinach, zavisi na pfistupovych pravech nastavenych v P0003 (pfistupova
prava).

Seznam parametri  SINAMICS G110
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13. Popis

Popis parametru je rozdélen na niZze uvedené Casti. Nékteré z téchto ¢asti jsou
volitelné a budou vynechany v zavislosti na konkrétnim pfipadu.

Popis: Kratké vysvétleni funkce parametru.

Nakres: Pokud je to mozné, jsou U&inky parametru znazornény na
kfivce charakteristiky.

Nastaveni: Seznam moznych nastaveni. Obsahuje kategorie Moznosti
nastaveni, Bézné nastaveni, Index a Bitova pole.

Priklad: Volitelny priklad u€inkd urcitého nastaveni parametru.

Zavislost: Podminky, které musi byt splnény v souvislosti s timto

parametrem. Zahrnuje také pfipadné zvlastni u€inky, kterymi
tento parametr ovliviiuje jiny parametr nebo parametry,
pfipadné jimizZ jiné parametry pusobi na dany parametr.

Vystraha / Varovani / Upozornéni / Poznamka:
Dulezité informace, jimiz je nutno se fidit, aby nedoslo ke
zranéni osob nebo poskozeni vybaveni / specialni informace,
jimiz je nutno se Fidit, aby nedoslo k potizim / pomocné
informace pro uzivatele

Dalsi informace: DalSi zdroje podrobnéjSich informaci o pfislusném parametru.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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1.2 Rychlé uvedeni do provozu (P0010=1)
Rychlé uvedeni ménice do provozu vyzaduje nasledujici parametry (P0010=1):
Cislo Nazev Pristup ProvStav
P0100 Evropa / Severni Amerika 1 C
P0304 Jmenovité napéti motoru 1 C
P0305 Jmenovity proud motoru 1 C
P0307 Jmenovity vykon motoru 1 C
P0308 Jmenovity ucinik motoru cosPhi 3 C
P0309 Jmenovita ucinnost motoru 3 C
P0310 Jmenovity kmitocet motoru 1 C
P0311 Jmenovité otacky motoru 1 C
P0335 ZpUsob chlazeni motoru 3 CT
P0640 Spickovy proud motoru [%] 3 CuT
P0700 ZpUsob ovladani ménice 1 CT
P1000 Vybér zdroje zadané hodnoty 1 CT
P1080 Minimalni hodnota vystupniho kmitoctu 1 CuT
P1082 Maximalni hodnota vystupniho kmitoctu 1 CT
P1120 Doba rozbéhu motoru 1 CuT
P1121 Doba dobé&hu motoru 1 CuT
P1135 Doba dobé&hu motoru po povelu OFF3 3 CuT
P1300 Volba médu Fizeni a regulace 2 CT
P3900 Ukon¢&eni rychlého uvedeni do provozu 1 C

Pokud je zvoleno P0010 = 1, Ize pouzit PO003 (pfistupova prava) a zvolit parametry,
ke kterym se bude pfistupovat. Tento parametr také umozriuje zvolit uzivatelsky
definovany seznam parametru pro rychlé uvedeni do provozu.

Na konci postupu pro rychlé uvedeni méni¢e do provozu nastavte P3900 = 1, ¢imz
provedete nezbytné vypodty parametrl motoru a vSechny ostatni parametry
(nezahrnuté v P0010=1) nastavite zpét na vychozi hodnoty.

POZNAMKA
Informace se vztahuji pouze k rychlému uvedeni do provozu.

Obnovit tovarni nastaveni

10

Slouzi k nastaveni vSech parametr(i na vychozi hodnoty. Provede se nasledujicim
nastavenim téchto parametru:

Set P0010 = 30
Set P0970 = 1

POZNAMKA
Proces obnoveni nastaveni trva zhruba 10 sekund.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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Sedmisegmentovy displej
Obrazek znazorfiuje usporadani sedmisegmentového displeje:

SegmentBit 15 14 13 12 11 10 9 8
SegmentBit 7 6 5 4 3 2 10

Vyznam jednotlivych bitd na displeji je popsan v parametrech stavu a fidicich vyrazu.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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1.3 Popis parametru
r0000 Displej jednotky Min: - Pfistup
o Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 1
Skupina: VIDITELNE_VZDY Max: -

Zobrazeni vystupu zvoleného uzivatelem v P0005.

Poznamka:
Stiskem tlacitka “Fn” na déle nez 2 sekundy mGzeme zobrazit hodnoty napéti stejnosmérného meziobvodu,
vystupniho kmito€tu, vystupniho proudu a zvoleného nastaveni r0000 (definovaného v P0005).

r0002 Stav jednotky Min: - Pfistup
B . Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: RIZENI Max: -

Zobrazuje aktualni stav jednotky.
Moznosti nastaveni:

0 Rezim uvedeni do provozu (P0010 != 0)
1 Jednotka pfipravena
2 Porucha jednotky
3 Spousténi jednotky (Pfipravné nabijeni stejnosmérného meziobvodu)
4 Chod motoru
5 Vypinani (dobéh motoru)
Zavislost:

Stav 3 je zobrazen pouze pfi pfipravném nabijeni stejnosmérného meziobvodu.

P0003 Pristupova prava Min: 1 Pristup
ProvStav: CUT L Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 1 1
Skupina: VIDITELNE_VZDY Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 4

Definuje urovern pfistupovych prav ke skupinam parametrt. Pro vétSinu aplikaci je dostacujici vychozi
nastaveni (standard).
Moznosti nastaveni:

1 Standardni: Umoznuje pfistup k nejéastéji pouzivanym parametrim.
2 RozSifené: Umoznuje rozSifeny pfistup, napf. k 1/0 funkcim ménice.
3 Expertni:  Pouze pro odborniky.
4 vyhrazeno

P0004 Filtr parametrt Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT s Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: VIDITELNE_VZDY Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 21

Filtruje dostupné parametry podle funk&nosti, €¢imz je dosazeno pfesnéji zaméreného pfistupu ke spusténi.
Moznosti nastaveni:
0 VSechny parametry

2 Méni¢

3 Motor

7 Povely, binarni 1/0
8 ADC

10  Kanal zadané hodnoty / RFG

12 Prvky jednotky

13 Rizeni motoru

20  Komunikace

21 Vystrazna hlaseni / upozornéni / sledovani

Priklad:
P0004 = 8 zobrazi pouze parametry ADC.
P0005 Vybér displeje Min: 2 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 21 2
Skupina: NAST_POHONU Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 4000

Vybere displej pro parametr r0000 (displej jednotky).
Bézné nastaveni:

21 Aktualni kmitocet

25 Vystupni napéti

26 Napéti stejnosmérného meziobvodu

27 Vystupni proud
Upozornéni:

Tato nastaveni se vztahuji pouze k parametrdm uréenym pouze ke ¢teni (“rxxxx”)
Dalsi informace:

Viz pfislusny popis parametr( “rxxxx”.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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P0010 Volba stavu ménice Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT L Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 1
Skupina: VIDITELNE_VZDY Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 30

Filtruje parametry tak, Ze jsou vybrany pouze ty, které se vztahuji ke zvolené funk&ni skupiné.
Moznosti nastaveni:

0 Pfipraveno

1 Rychlé uvedeni do provozu

2 Méni¢

29 Stazeni

30 Tovarni nastaveni
Zavislost:

Pro spusténi ménice nastavte na 0.

PFistup k parametrdm urcuje také parametr PO003 (pfistupova prava).

Poznamka:
P0010 =1
Méni¢ mize byt nastaven velmi snadno a rychle pomoci PO010 = 1. Dale jsou zobrazeny pouze dulezité
parametry (napf.: P0304, P0305 atd.). Je nutné jednu po druhé nastavit hodnoty té&chto parametrd. Rychlé
uvedeni do provozu ukongime a vnitfni vypoc€et zahajime nastavenim P3900 = 1 - 3. Parametry P0010 a
P3900 budou nasledné automaticky nastaveny zpét na nulu.

P0010 =2
Ur€eno vyhradné pro servisni ucely.

P0010 =29
Pro pfesunuti souboru parametru pomoci po¢itaového programu (napf.: STARTER) nastavi program
parametr P0010 na 29. Po ukonCeni stahovani program nastavi parametr PO010 zpét na nulu.

P0010 =30

Pokud inicializujeme parametry ménice, parametr P0010 musi byt nastaven na 30. Inicializace parametrd
se spusti nastavenim parametru P0970 = 1. Méni¢ automaticky obnovi vychozi hodnoty vSech svych
parametri. Vyhodou této funkce je moznost zacit znovu, pokud dojde k potizim béhem nastavovani

parametrU.

P0014[3] Rezim ukladani Min: 0 Pfistup
ProvStav: UT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 3
Skupina: - Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

Nastavi rezim ukladani parametri. Rezim ukladani Ize nastavit pro vSechna rozhrani obsazena v “Indexu”.
Moznosti nastaveni:

0 Docasné (RAM)

1 Trvalé (EEPROM)
Index:

P0014[0] : USS

P0014[1] : vyhrazeno

P0014[2] : vyhrazeno

Poznamka:
Soucasti sériové komunikace muze byt nezavisly pozadavek na ulozeni (napt. PKE bity 15-12 protokolu
USS), zadany programovymi nastroji PLC nebo pocitacovym programem, jako je napf. STARTER. V nize
uvedené tabulce jsou uvedeny U¢€inky na nastaveni parametru P0014.

1. OP vzdy ulozi parametr do paméti EEPROM.
2. Samotny parametr P0014 bude vzdy uchovan v EEPROM.
3. Parametr PO014 nebude zménén obnovou tovarniho nastaveni (P0010 = 30 a P0971 = 1).
4. Parametr P0014 maze byt pfesunut béhem stahovani (DOWNLOAD) (P0010 = 29).
5. Pokud je nastaveno “Pozadavek na uloZzeni pomoci USS = do¢asné (RAM)” a “P0014[x] = doCasné
(RAM)“, Ize pfesunout vSechny hodnoty parametru do trvalé paméti pomoci P0971.
6. Pokud “Pozadavek na ulozeni pomoci USS” a PO014[x] nejsou v souladu, ma nastaveni parametru
P0014[x] = "ulozit trvale (EEPROM)* vzdy vysSi prioritu.
Pozadavek na ulozeni pomoci USS Hodnota R0014[x] Vysledek
EEPROM RAM EEPROM
EEPROM EEPROM EEPROM
RAM RAM RAM
RAM EEPROM EEPROM
r0018 Verze firmwaru Min: - Pfistup
L Typ dat: U32 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: MENIC Max: -
Zobrazeni €isla verze instalovaného firmwaru.
Seznam parametri  SINAMICS G110
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r0019 CO/BO: Ridici slovo OP Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni stavu ptikazll ovladaciho panelu.
Bitova pole:
Bit00 ON/OFF1 0 NE 1 ANO
Bit01 OFF2: Elektrické vypnuti 0 ANO 1 NE
Bit08 Krokovani vpravo 0 NE 1 ANO
Bitll Reverzace (zm &na chodu otd  ceni) 0 NE 1 ANO
Bitl3 Motorpotenciometr zvysit 0 NE 1 ANO
Bitl4 Motorpotenciometr snizit 0 NE 1 ANO
Poznamka:
Jednotlivym tlagitkim Ize pfifadit nasledujici funkce:
- ON/OFF1 (Zapnuti/Vypnuti1),
- OFF2 (Vypnuti2),
- JOG (Krokovani),
- REVERSE (Reverzace),
- INCREASE (MOP up — motorpotenciometr zvysit),
- DECREASE (MOP down — motorpotenciometr snizit)
DalSi informace: )
Sedmisegmentovy displej bitovych parametr( (binarnich parametrd) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr(.
r0020 CO: Zadana hodnota vystupniho kmitoétu pred RFG Min: - Pfistup
B . Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 2
Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni skute€ného nastaveni kmitoctu (vystupu z rampového generatoru).
r0021 CO: Skuteény kmitocet Min: - Pfistup
" ) Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 2
Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni skute€né hodnoty vystupniho kmito€tu (r0024) kromé skluzové kompenzace a omezeni kmitoc¢tu.
r0024 CO: Skutec¢ny vystupni kmitocet Min: - Pristup
" ) Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 3
Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni skute€né hodnoty vystupniho kmito€tu (v€etné skluzové kompenzace a omezeni kmitoctu).
r0025 CO: Skutec¢né vystupni napéti Min: - Pristup
Typ dat: Float Jednotka: V Def: - 3
Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni efektivni hodnoty napéti napajeného na motor.
r0026 CO: Skutecné filtrované napéti ss meziobvodu Min: - Pristup
Typ dat: Float Jednotka: V Def: - 2
Skupina: MENIC Max: -
Zobrazeni napéti stejnosmérného meziobvodu.
r0027 CO: Skuteény vystupni proud Min: - Pfistup
B . Typ dat: Float Jednotka: A Def: - 3
Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni odhadované efektivni hodnoty proudu motoru [A].
r0034 CO: Teplota motoru (i2t) Min: - Pristup
Typ dat: Float Jednotka: % Def: - 3
Skupina: MOTOR Max: -

14

Zobrazeni vypoctu teploty motoru (model I12t) jako procenta maximalni povolené hodnoty.

Poznamka:

Hodnota vy$Si nez 100% znamena, Zze motor dosahl své maximalni povolené provozni teploty. V takovém
pfipadé se motor pokusi snizit zatizeni motoru uréené parametrem P0610 (reakce motoru na teplotu 12t).

Seznam parametrU
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r0052 CO/BO: Stavové slovo 1 Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 2
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni prvniho aktivniho stavového slova ménice (v bitovém formatu). Slovo maze byt pouzito pro
diagnostiku stavu ménice.
Bitova pole:
BitOO P  ripraven k provozu 0 NE 1 ANO
BitO1 P  ripraven k zapnuti 0 NE 1 ANO
Bit02 Chod motoru 0 NE 1 ANO
Bit03 Porucha 0 NE 1 ANO
Bit0O4 OFF2 0 ANO 1 NE
Bit0O5 OFF3 0 ANO 1 NE
Bit0O6 Blokovani zapnuti 0 NE 1 ANO
Bit07 Vystraha 0 NE 1 ANO
Bit0O8 Odchylka skute ¢né hodnoty otd ek 0 ANO 1 NE
Bit09 Pozadavek tizeni z ridiciho systému 0 NE 1 ANO
Bitl0 f act>= P1082 (f_max) 0 NE 1 ANO
Bitll Upozorn &ni: Proudové omezeni 0 ANO 1 NE
Bitl2 Brzda motoru aktivni 0 NE 1 ANO
Bitl3 P  retizeni motoru 0 ANO 1 NE
Bitl4 Sm &rotd c&enivpravo 0 NE 1 ANO
Bitl5 P  retizenim é&ni ce 0 ANO 1 NE
Zavislost:

r0052 Bit00 - Bit02:

Diagram stavové posloupnosti diagram po pfipojeni napajeni nebo povelu ON/OFF1 :

Pfipojeni napgjeni
1 f I
0

==>viz nize

\

PFipraven ke spudigeni
r0052 1T

Bit 00
! 0

ON/OFF1

A

\
\
N

i

i .

\

\

o

PFipravné nabi

-

N

\

Y
Prlpgt;/gg ke :)S{UStenl \' \Q‘_A\ ![ k’ﬂ\ 1/
Povoleni pulsu \ \ ) / i

-

Mg
I
\

)

=

;‘ _

\

i \

Chod motoru

f /

\

r0052 1 /

Bit 02 0 Vi !
Konec dobéhu ! /

r0053 1

Bit 09 .

\

r0052 Bit03 "Porucha ":

Vystup Bitu3 (Porucha) bude zménén na digitalni vystup (Nizky = Porucha, Vysoky = OK).

Seznam parametri  SINAMICS G110
6SL3298-0BA11-0BPO
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r0052 Bit08 "Odchylka skutecné hodnoty": ==> viz nize

o
OFF ! I >t
Nty v v
3Hz / 3Hz 3H u
T * I
3H
fact
>t

Odchylka skute¢né hodnoty
A

r0052 1
Bit08 0 >t

r0052 Bit10 "f_act >= P1082 (f_max)"  ==> viz parametr P1082
r0052 Bit12 "Brzda motoru aktivni" ==> viz parametr P1215
r0052 Bit14 "Smér otaceni vpravo" ==>viz nize

ON/OFF1

r0054 ON
Bit 00

A

\

Reverzace

ro0os4
Bit 11

\

act

Chod motor‘f

ro052
Bit 02

\

Smér otaceni
vpravod
r0052
Bit 14
vlevo

\

neni definovano

Dalsi informace: )
Sedmisegmentovy displej bitovych parametr( (binarnich parametrd) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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04/03 Parametry
r0053 CO/BO: Stavové slovo 2 Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - 2
Skupina: DIG_I/O
Zobrazeni druhého vyrazu ménice (v bitovém formatu).
Bitova pole:
BitO0O DC brzda aktivni 0 NE 1 ANO
Bit01 f act > P2167 (f_off) 0 NE 1 ANO
Bit02 f _act > P1080 (f_min) 0 NE 1 ANO
Bit0O6 f act >= nastaveni (f_set) 0 NE 1 ANO
Bit09 Konec rampy 0 NE 1 ANO
Upozornéni:
r0053 Bit00 "Stejnosmérné brzdéni" ==> viz parametr P1233
r0053 Bit01 "f_act > P2167 (f_off)" ==> viz parametr P2167
r0053 Bit02 "f_act > P1080 (f_min)" ==> viz parametr P1080
r0053 Bit06 "f_act >=zadana hodnota (f_set)" ==>viz nize
A
ON
OFF >t
f y
A fy 3 Hz
f act
>t
f act> f set
r0053 1$ —
Bit06 0 »t
r0053 Bit09 "Konec dob&hu" ==> viz nize
ON
OFF! -
f
A set
f act
-t
Konec dobé&hu
r0053 1
Bit09 0 -t

Dalsi informace:

Sedmisegmentovy displej bitovych parametrt (binarnich parametrti) je popsan v Uvodu Seznamu

parametr.

Seznam parametri  SINAMICS G110

6SL3298-0BA11-0BPO
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Parametry 04/03
r0054 CO/BO: Ridici slovo 1 Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni prvniho fidiciho slova ménice (v bitovém formatu). Slovo mlze byt pouZito pro indikaci, ktery
pfikaz je pravé aktivni.
Bitova pole:
Bit00 ON/OFF1 0 NE 1 ANO
Bit0O1 OFF2: Elektrické vypnuti 0 ANO 1 NE
Bit02 OFF3: Rychlé vypnuti 0 ANO 1 NE
Bit03 Povoleni pulsu 0 NE 1 ANO
Bit0O4 Zapnuti RFG 0 NE 1 ANO
Bit05 Start RFG 0 NE 1 ANO
Bit0O6 Zapnuti zddané hodnoty 0 NE 1 ANO
Bit07 Nulovani poruchy 0 NE 1 ANO
Bit08 Krokovani vpravo 0 NE 1 ANO
Bit09 Krokovéani vlevo 0 NE 1 ANO
Bitl0 Pozadavek tizeni z ridiciho systému 0 NE 1 ANO
Bitll Reverzace (zm &na chodu otd  ceni) 0 NE 1 ANO
Bitl3 Motorpotenciometr zvysit 0 NE 1 ANO
Bitl4 Motorpotenciometr snizit 0 NE 1 ANO
Bitl5 Mistni ovladani/ Dalkové ovladani 0 NE 1 ANO
Upozornéni:

Parametr je identicky s parametrem r2036, pokud je pomoci parametru P0700 nebo P0719 jako zplsob

ovladani zvoleno USS.

Dalsi informace:

Sedmisegmentovy displej bitovych parametrti (binarnich parametri) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr(.

r0055 CO/BO: Ridici slovo 2 Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3

Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni pfidavného Fidiciho slova ménice (v bitovém formatu). Slovo mGze byt pouzito pro indikaci, ktery
pfikaz je pravé aktivni.

Bitova pole:
Bit0OO Pevny kmito cetBit0 0 NE 1 ANO
Bit01 Pevny kmito cet Bit 1 0 NE 1 ANO
Bit02 Pevny kmito cet Bit 2 0 NE 1 ANO
Bit09 Ss brzd &ni aktivovano 0 NE 1 ANO
Bitl3 Externi porucha 1 0 ANO 1 NE

Upozornéni:

Parametr je identicky s parametrem r2036, pokud je pomoci parametru P0700 nebo P0719 jako zplUsob

ovladani zvoleno USS.

Dalsi informace:

Sedmisegmentovy displej bitovych parametr( (binarnich parametrt) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr.

r0056 CO/BO: Stavové slovo pro fizeni motoru Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 2

Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni stavového slova pro fizeni funkci motoru (v bitovém formatu). Slovo muze byt pouzito pro
diagnostiku stavu ménice.

Bitova pole:
Bit0OO Ukon  ¢enainicializace Fizeni 0 NE 1 ANO
Bit01 Ukon ¢ena demagnetizace motoru 0 NE 1 ANO
Bit02 Povoleni pulsu 0 NE 1 ANO
Bit0o4 Ukon ¢ena magnetizace motoru 0 NE 1 ANO
BitO5 ZvySeni po céte eniho nap  &ti aktivni 0 NE 1 ANO
Bit06 ZvySeni po ¢.nap &tip rirozb &huaktivni O NE 1 ANO
Bit07 Kmito cet je zaporny 0 NE 1 ANO
Bit08 Odbuzovani motoru je aktivni 0 NE 1 ANO
Bit09 Omezeni nap ati 0 NE 1 ANO
Bitl0 Omezeni skluzu 0 NE 1 ANO
Bit13 Regulator I-max je aktivni 0 NE 1 ANO
Bitl4 Regulator ss nap &ti je aktivni 0 NE 1 ANO

Upozornéni:

V okamziku, kdy skute€ny vystupni proud (r0027) pfekro¢i omezeni proudu v parametru r0067, je aktivovan

regulator I-max (r0056 Bit13).

Dalsi informace:

18

Viz popis sedmisegmentového displeje v Uvodu.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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04/03 Parametry
r0067 CO: Skuteény maximalni vystupni proud Min: - Pfistup
" ) Typ dat: Float Jednotka: A Def: - 3
Skupina: RIZENI Max: -
Zobrazeni platného maximalniho vystupniho proudu ménice.
P0305
P0640
Motor
Ochrana motoru |—>
PR —— |_ ___________ Min ro067
M r0209 >
énic
| Ochrana ménice |—>
Zavislost:
Tato hodnota je ovlivnéna parametrem P0640 (Spickovy proud motoru), odleh€ovaci charakteristikou
motoru a ochranou ménice.
Chovani ménice pfi dosazeni maximalniho vystupniho proudu je dana parametry P0610 (tepelna reakce
motoru 12t) a P0290 (chovani ménice pfi pretizeni).
Poznamka:

Normainé :

- maximalni proud (r0067) = jmenovity proud motoru P0305 x Spi¢kovy proud motoru P0640.
- Je mens$i nebo roven maximalnimu proudu ménice r0209.

Hodnotu maximalniho proudu Ize snizit, indikuje-li tepelny model motoru nebo ménice nebezpeci prehfati.

Seznam parametri  SINAMICS G110
6SL3298-0BA11-0BPO
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P0100 Evropa / Severni Amerika Min: 0 Pristup
ProvStav: C 3 Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 1
Skupina: NAST_MENICE Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 2

Urcuje, zda je nastaveni vykonu uvadéno v [kW] nebo [hp] (napf. jmenovity vykon motoru P0307).

Automaticky se zde také kromé referencniho kmitoctu P2000 provadi vychozi nastaveni jmenovitého
kmito€tu motoru P0310 a maximalniho kmitoctu P1082.

Moznosti nastaveni:
0 Evropa [kW], zakladni kmito¢et motoru 50 Hz

1 Severni Amerika [hp], zakladni kmito¢et motoru 60 Hz

2 Severni Amerika [kW], zakladni kmito¢et motoru 60 Hz
Zavislost:

Kde:

- PFed provedenim zmény parametru nejdfive zastavte jednotku (tj. vypnéte vSechny impulsy).
- Zména P0100 vynuluje vSechny jmenovité parametry motoru, stejné jako ostatni parametry zavislé na
jmenovitych parametrech motoru (viz P0340 — vypocet parametrd motoru).

Zména P0100 prepiSe nastaveni pfepinace DIP50/60 (umisténi je znazornéno na obrazku):

1. Parametr P0100 ma vySsi prioritu nez prepina¢ DIP50/60.

2. Pokud je ovSem ménic opét pfipojen k siti a P0100 < 2, ziska nastaveni DIP50/60 prioritu a pfepiSe
P0100.

3. Prepina¢ DIP50/60 nema zadny uginek, je-li P0100 = 2.

Prepina¢ DIP50/60 Blokové schéma
Quick
U] commissioning .
P0010 = 1 Nastaveni
P0010 =1
PO100=2 &M ano
?
o ne
o " " P0100=1
iy —r— 2
N Y
ano
DIP50/60 = _"° R
50 Hz
?
ano
V‘ A 4 A4
Vykon v kW Vykon v kW Vykon v hp
P0100 =0 P0100=2 P0100 =1
Upozornéni:

Nastaveni P0100 na hodnotu 2 (==> [kW], vychozi kmito¢et 60 [Hz]) neni pfepsano nastavenim pfepinace
DIP50/60 (viz obrazek nahote).

ro127 Analogovy Fidici panel / Varianta USS Min: - Pristup
Lo Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 2
Skupina: MENIC Max: -

Zobrazeni varianty fidiciho panelu.
Moznosti nastaveni:

0 Analogovy

1 uss

Seznam parametri  SINAMICS G110
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04/03 Parametry
r0200 Typ ménic€e (objednaci €islo) Min: - Pfistup
L Typ dat: U32 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: MENIC Max: -
Tabulka s ozna¢enim hardwarovych variant.
Obj Ty G110 Typ | wistupni napéti | Vikon | ynitini | Chiadic| Rozmér
C. =110 a kmitodet v KW filtr
1 |BSL3211-08B11-20Ax AW [1AC230Y 47-B3Hz| 012 no by A,
2 |BSL32M1-08B12-30Ax AW [1AC230Y 47-B3Hz| 025 no by A,
3 |BSL321-08B13-TUAx| AW [1AC230Y 47-B3Hz| 037 no by A,
4 |BSL3I2M1-08B15-)Ax AW [1AC230Y 47-B3Hz| 055 no by A,
S |BSL321-08B17-Ax| AW [1AC230Y 47-B3Hz| 075 no by A,
B |BSL3I21-0MB11-20Ax AW [1AC230Y 47-B3Hz| 012 no M A,
T |BSL32M1-0KMB12-20Ax AW [1AC230Y 47-B3Hz| 025 no M A,
8 |BSL3211-0MB13-TUAx| AW [1AC230Y 47-B3Hz| 037 no M A,
9 |BSL32MM1-0KB15-2Ax| AW [1AC230Y 47-B3Hz| 055 no M A,
10 |6SL32M1-0KBAT-20Ax| AR |1AC230% 47-§3Hz| 075 no M A,
11 |6SL3M1-08B21-1UAx| AR |14C230% 47-§3Hz| 1,10 no by B
12 |6SL3M1-08B21-804Ax| AR |1AC230% 47-§3Hz| 1,50 no by B
13 |6SL3M1-08B22-A0Ax| AR |1AC230Y 47-§3Hz| 2,20 no by c
14 |6SL3XM1-08B23-00Ax| AR |14AC230% 47-§3Hz| 3,00 no by c
15 |6SL3M1-08B11-2BAx| AR | 1AC230W4T-E3HZ | 012 Cl A by A,
16 |6SL32M1-04B12-5BAx| AR | 1AC230W47-EB3HZ | 025 Cl A by A,
17 |6SL3211-04B13-TBAx| AR | 1AC230W 47-B3HZ | 037 Cl A by A,
18 |6SL3M1-08B15-SBAx| AR | 1AC230W 47-B3Hz | 055 Cl A by A,
19 |6SL3M1-08B17-SBAx| AR | 1AC230W4T-B3HZ | 075 Cl A by A,
20 |6SL3M1-0KB11-B x| AN | 1AC230W4T-E3HZ| 012 Cl A M A,
21 |6SL3M1-0KB12-8B A | AR | 1AC230W4T-E3HZ | 025 Cl A M A,
22 |6SL3M1-0KB13-TBAx| AR | 1AC230W4T-EB3HZ | 037 Cl A M A,
23 |6SL3M1-0KB15-SBAx| AR | 1AC230W4T-E3HZ | 055 Cl A M A,
24 |GSL3IM1-0HBAT-SB A | AR | 1AC230W4T-E3HZ | 0TS Cl A M A,
25 |BSL3M1-08B21-1A0x | AR | 1AC230W4T-E3HZ | 1,10 Cl A by B
26 |BSL3MM1-08B21-5h0 | AR | 1AC230W4T-E3HZ | 1,50 Cl A by B
27 |BSL3MM1-08R22-200: | AR | 1AC230W4T-E3HZ | 220 Cl A by c
28 |BSL3MM1-08B23-0b4x | AR | 1AC230W4T-E3HZ | 3,00 Cl A by c

Seznam parametru
6SL3298-0BA11-0BPO
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Parametry

04/03

' G110 T Ystupni napéti gkion | Vniteai . p
%,m' MLFB o110 | akmitacet uwmw jity | Cnadie rozmer
29 [B5L3211-02B11-20Bx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 012 gla} by A
30 (BS5L3211-08B12-30Bx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 0,25 gla} by A
31 [B5L3211-08813-TUBx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 037 gla} by A
32 [B5L3211-08B15-90Bx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 0,55 gla} by A
33 [B5L3211-02B17-20Bx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 075 gla} by A
34 [BSL3211-0MB11-2UBx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 012 gla} M A
35 [BSL3211-0MB125UBx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 0,25 gla} M A
36 [BSL3211-0MB13-FUBx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 037 gla} M A
37 [BSL3211-0kB155UBx| USS |4 AC230Y 47-63Hz| 0,55 gla} M A
358 [BSL3211-0MB17SUBx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 075 gla} M A
39 [B5L3211-08B21-1UB=x| USS |4A&C230Y 47-63H=z| 1,10 gla} by B
40 (B5L3211-08B21-20Bx| USS |4A&AC230Y 47-63H=z| 1,50 gla} by B
41 [B5L3211-08822-20Bx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 2,20 gla} by z
42 [B5L3211-02823-00Bx| USS |4AC230Y 47-63Hz| 3,00 gla} by z
43 [B5L3211-02811-28Bx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 012 ClA by A
44 (B5L3211-08812-3BBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 0,25 ClA by A
45 [B5L3211-04813-TBBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 037 ClA by A
46 (B5L3211-08815-BBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 0,55 ClA by A
47 [B5L3211-02B17-BBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 075 ClA by A
45 [BSL3211-0kB11-2BBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 012 ClA M A
49 (BSL3211-0kB125BBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 0,25 ClA M A
50 [BSL3211-0MB13-7BBx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 037 ClA M A
21 [BSL3211-0kB155BBx| USS | 1&4C230Y47-63Hz | 0,55 ClA M A
52 [BSL3211-0kB17SBEx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 075 ClA M A
53 [B5L3211-02B21-148Bx| USS | 1&C230%47-63H=z | 1,10 ClA by B
S4 [B5L3211-08821-58Bx| USS | 1&4C230%47-63H=z | 1,50 ClA by B
S5 [B5L3211-08822-28Bx| USS | 1&4C230Y47-63Hz | 220 ClA by z
SE [B5L3211-08823-08Bx| USS | 1&4C230%47-63Hz | 3,00 ClA by z

Upozornéni:
Parametr r0200 = 0 znamen4, Ze typ ménice nebyl identifikovan.

P0201 Potvrzeni typu ménice Min: 0 Pristup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: MENIC Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 65535
Potvrzeni identifikace typu ménice.

r0206 Jmenovity vykon ménice [kW] / [hp] Min: - Pristup

Lo Typ dat: Float Jednotka: - Def: - 3
Skupina: MENIC Max: -
Zobrazeni jmenovitého vykonu motoru z ménice.
Zavislost:
Hodnota je zobrazena v [kW] nebo [hp] dle nastaveni PO100 (Evropa / Severni Amerika).
r0206 [hp] = 0.75 (20206 [kW]
Seznam parametri  SINAMICS G110
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04/03 Parametry

r0207[3] Jmenovity proud ménice Min: - Pfistup
L Typ dat: Float Jednotka: A Def: - 3
Skupina: MENIC Max: -

Zobrazeni jmenovitého proudu meénice.

Index:
r0207[0] : Jmenovity proud ménice
r0207[1] : Jmenovity VT proud (proménny to€ivy moment)
r0207[2] : Jmenovity CT proud (konstantni toivy moment)

Poznamka:
Jmenovity VT proud r0207[1] a jmenovity CT proud r0207 [2] znazornuji odpovidajici standardni ¢tyfpolovy
motor Siemens (IEC) pro zvoleny zatézovaci cyklus (viz obr.). Parametry r0207[1], r0207[2] jsou vychozi
hodnotou P0305 spolu s aplikaci CT/VT (zatézovaci cyklus). Pokud r0207[1] = r0207[2], pak neni mozné
provést diferenciaci mezi aplikacemi CT/VT.

Proud/vykon ménice
%
A

Kratkodoby d
10209 150 % Ry
Jmenovity proud ménice (trvaly)

r0207[0] 100 %
85 %

Zakladni zatézovy proud (s moznosti pretizeni)

>t
08 300s >
r0209 Maximalni proud ménice Min: - Pristup
Lo Typ dat: Float Jednotka: A Def: - 3
Skupina: MENIC Max: -

Zobrazeni maximalniho vystupniho proudu ménice.

Zavislost:
Parametr r0209 zavisi na odleh¢eni, které je ovlivnéno kmito€tem impulsti P1800, okolni teplotou a
nadmofskou vy$kou. Data k odleh&eni jsou uvedena v NAVODU K OBSLUZE.

P0290 Chovani ménice pri pretizeni Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 3
Skupina: MENIC Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

Zobrazeni chovani ménice pfi vnitfnim prehrati.
Moznosti nastaveni:

0 Snizit vystupni kmitoCet
1 Vypnout (FO004 / FO005)
Zavislost:

Ochranu ménice pred pretizenim ovliviiuji nasledujici fyzikalni hodnoty (viz obr.):
- Teplota chladice
- I’t ménice

Chovani ménice pfi pretizeni

—_———— i 1
| .
2t | .| Regulator _’: A0505
i I-max : F0005
l i
! L["Fooo4_
».—>» F0004
Teplota | |
chladice | 4
Upozornéni:
P0290 = 0:

- Snizeni vystupniho kmito¢tu ma smysl pouze v pfipadé, Ze snizime také zatizeni. To plati napf. pro VT
aplikace s kvadratickou charakteristikou toc¢ivého momentu, jako jsou €erpadla nebo ventilatory.

- Pokud P0290 = 0, regulator I-max bude v pfipadé pfehrati pdsobit na omezeni vystupniho proudu
(r0067).

Pokud tento postup nepovede k dostate€nému snizeni vnitfni teploty, dojde vzdy k vypnuti.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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P0295 Zpozdéni vypnuti ventilatoru Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: s Def: 0 3
Skupina: ANAL._VSTUP Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 3600

Definuje zpozdéni vypnuti ventilatoru méni€e v sekundach po zastaveni jednotky.

Poznamka:
Nastaveni na 0 znamena, Ze ventilator ménice se vypne zaroven se zastavenim jednotky, tedy neni
nastaveno zadné zpozdéni.

Model SINAMICS G110 FS A neni vybaven ventilatorem.

P0304 Jmenovité napéti motoru Min: 10 Pristup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: V Def: 230 1
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 2000

Jmenovité napéti motoru [V] na typovém Stitku.

Na obrazku nize je typicky typovy Stitek s pfislusnymi udaji o motoru.

5 TLATIEGE d &4 HI - L'ﬂ‘:.
EDIDTETIIDT O 961 IBGEMBDEO4 7 © 3 g

fhay Ml EI DL IPSS Thind 5 EE
Al B W 60
T.7EENY 345
| ||'\.-\._l|,|l|I i T wan
THRT =R

ISR Y

Zavislost:
Parametr Ize ménit, pokud plati P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
_;" Vystraha:
Fa Vlozena data z typoveého Stitku musi souhlasit s vinutim motoru (star / delta). To znamena, ze pokud motor
pouziva vinuti delta, je tfeba zadat data z typového Stitku delta.

Trifazové zapojeni motoru

Sit 1AC 230V
Ménicé
!_ ........... .: rVV-Z_UE-VE-:
IowzQuzQv2. 1 O_O O .
! l | U1 V1 Wi1 I
1Out Ovi Owi1l |
D (D QU DL S U CHP S |
230V 400V
u1
U1
V1 V1
W1 Wi
Zapojeni delta Zapojeni star

Na obrazku nahofe by jmenovité napéti motoru (P0304) bylo 230 V pro zapojeni delta (do trojuhelniku) a
400 V pro zapojeni star (do hvézdy).

Poznamka:
Vychozi nastaveni zavisi na typu ménice a jeho parametrech.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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04/03 Parametry

P0305 Jmenovity proud motoru Min:  0.01 Pfistup
ProvStav: C Typ dat: Float Jednotka: A Def: 3.25 1
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 10000.00
Jmenovity proud motoru [A] na typovém Stitku — viz obr. u parametru P0304.
Zavislost:
Parametr Ize ménit, pokud plati PO010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Poznamka:

Maximalni hodnota parametru PO305 zavisi na maximalnim proudu meénic¢e r0209 a na typu motoru:

Asynchronni motor :  P0305 max, asyn = 2 Or0209

Doporucuje se, aby pomér P0305 (jmenovity proud motoru) a r0207 (jmenovity proud ménice) nebyl nizsi

nez:

P0305
r0207

VIf: 1 <
8

Pokud je pomér jmenovitého proudu motoru P0305 a poloviny maximalniho proudu ménice (r0209) vyssi

nez 1,5, dojde k pfidavnému odleh&eni proudu. Jde o nezbytnou ochranu ménice pfed vinami
harmonického proudu.

|n1a><,|nv
A

r0209

0.7 10209

15 25 2[P0305
r0209
Vychozi nastaveni zavisi na typu ménice a jeho parametrech.
P0307 Jmenovity vykon motoru Min:  0.01 Pristup
ProvStav: C Typ dat: Float Jednotka: - Def: 0.12 1
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 2000.00

Jmenovity vykon motoru [kW/hp] na typovém Stitku.
Zavislost:
Pokud P0100 = 1, hodnoty budou v [hp] — viz obr. u parametru P0304 (typovy Stitek).

Parametr Ize ménit, pokud plati PO010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Poznamka:
Vychozi nastaveni zavisi na typu méni€e a jeho parametrech.
P0308 Jmenovity G€inik motoru cosPhi Min:  0.000 Pristup
ProvStav: C Typ dat: Float Jednotka: - Def: 0.000 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 1.000

Jmenovity Ucinik motoru (cosPhi) na typovém Stitku — viz obr. u parametru P0304.
Zavislost:

Parametr Ize ménit, pokud plati P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Parametr se zobrazuje, pouze pokud P0100 = 0 nebo 2, (vykon motoru uvedeny v [kW]).

Nastaveni na 0 znamena, ze hodnota bude vypoétena interné.

P0309 Jmenovita u€innost motoru Min: 0.0 Pfistup
ProvStav: C Typ dat: Float Jednotka: % Def: 0.0 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 99.9

Jmenovita ucinnost motoru v [%] na typovém Stitku.
Zavislost:
Parametr Ize ménit, pokud plati PO010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Parametr se zobrazuje, pouze pokud P0100 = 1, (tj. vykon motoru uvedeny v [hp]).
Nastaveni na 0 znamena, ze hodnota bude vypoétena interné.

DalSi informace:
Viz obr. u parametru P0304 (typovy Stitek).

Seznam parametri  SINAMICS G110
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Parametry 04/03
P0310 Jmenovity kmitoéet motoru Min:  12.00 Pfistup
ProvStav: C Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  50.00 1
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 650.00
Jmenovity kmito€et motoru v [Hz] na typovém Stitku.
Zavislost:
Parametr Ize ménit, pokud plati PO010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Je-li parametr zménén, je automaticky vypocten pocet pélt motoru.
DalSi informace:
Viz obr. u parametru P0304 (typovy S§titek)
P0311 Jmenovité otacky motoru Min: 0 Pristup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: 1/min Def: 0 1
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 40000

Jmenovité otacky motoru v [rpm] na typovém S§titku.
Zavislost:
Parametr Ize ménit, pokud plati P0010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).

Nastaveni na 0 znamenad, ze hodnota bude vypoctena interné.

Skluzova kompenzace v fizeni U/f vyzaduje pro spravné fungovani jmenovité otaCky motoru.

Je-li parametr zménén, je automaticky vypocten pocet pélt motoru.

Poznamka:

Vychozi hodnota zavisi na typu ménice a jeho parametrech.
Dalsi informace:

Viz obr. u parametru P0304 (typovy $§titek)

r0330 Jmenovity skluz motoru Min:
Typ dat: Float Jednotka: % Def:
Skupina: MOTOR Max:

Pristup

3

Zobrazeni jmenovitého skluzu motoru v [%] vztazeného k parametrim P0310 (jmenovity kmitocet motoru) a

P0311 (jmenovité otaCky motoru).

P0310 - PO311 (#0313
r0330 [%] = 60 100 %
P0310

P0335 Zpusob chlazeni motoru Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 1
Volba systému chlazeni motoru.

Moznosti nastaveni:

0 Vlastni chlazeni: na hfideli motoru je umistén chladici ventilator
1 Motor je chlazen samostatné napajenym ventilatorem

P0340 Vypocet parametrii motoru Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

Vypocet rGznych parametrd motoru (viz tabulka):

P0340 = 1:

- P0346 Doba magnetizace

- P0346 Doba demagnetizace

- P0350 Odpor statorového vinuti

-P1316 Kmitocet zvySeni napajeciho napéti motoru
- P2000 Referenéni kmitocet

Moznosti nastaveni:
0 Bez vypoctu
1 Kompletni parametrizace

Poznamka:
Tento parametr je nezbytny pro optimalizaci vykonu pfi uvadéni ménic¢e do provozu.

Seznam parametrt
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04/03 Parametry

P0346 Doba magnetizace Min:  0.000 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def:  1.000 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 20.000

Stanoveni doby magnetizace v [s], tj. ¢ekaci doby mezi aktivaci impulsl a zacatkem doby rozbéhu motoru.
Béhem této doby dochazi k magnetizaci motoru.

Poznamka:
Dobu magnetizace lIze zkratit, je-li zvySeni napéti nastaveno na vice nez 100%.

Vychozi hodnota zavisi na typu ménice a jeho parametrech.

Upozornéni:
Nadmérné sniZeni této doby mlize mit za nasledek nedostate¢nou magnetizaci motoru.
P0347 Doba demagnetizace Min:  0.000 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def: 1.000 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 20.000

Zména doby, po kterou neni mozné znovu aktivovat impulsy po chybové operaci OFF2 / porucha.
Poznamka:
Doba demagnetizace je pfiblizné 2,5 x ¢asova konstanta rotoru v sekundach.

Vychozi hodnota zavisi na typu ménice a jeho parametrech.

Upozornéni:
Parametr neni aktivni po béZzném dobéhnuti motoru, napf. po volbach OFF1, OFF3 nebo JOG.

Pokud je doba nadmérné snizena, dojde k nadproudovému vypnuti.

P0350 Odpor statorového vinuti (mezifazové zapojeni) Min:  0.00001 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Ohm Def:  4.00000 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Okamzité RycUved: Ne Max: 2000.00000

Odpor statorového vinuti v [Ohmech] pro mezifazové zapojeny motor. Hodnota parametru zahrnuje odpor
kabelu.

Hodnotu tohoto parametru Ize ur€it dvojim zptsobem:
1. Vypoctem pomoci
- P0340 = 1 (data z typového Stitku) nebo
- P0010 =1, P3900 = 1,2 nebo 3 (konec rychlého spusténi).
2. Manualnim méfFenim pomoci ohmmetru.
Poznamka:
Tim, Ze méfime mezi fazemi, mize se hodnota jevit jako vysSi (az dvakrat), nez bychom ocekavali.

Hodnota zadana v parametru P0350 (Odpor statorového vinuti) je hodnotou ziskanou naposledy uzitou
metodou.

Vychozi hodnota zavisi na typu ménice a jeho parametrech.
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Parametry 04/03
P0610 Chovani ménice pfi pretizeni motoru Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 2 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 2
Definuje chovani ménice, dojde-li k pfekroeni zatizeni motoru 12t.
Moznosti nastaveni:
0 Pouze vystrazné hlaseni
1 Vystrazné hlaseni a snizeni vystupniho proudu pomoci regulatoru Imax (s vyslednym snizenim
vystupniho kmitoctu)
2 Vystrazné hlaseni a poruchové hlaseni (FO011)
Zavislost:

Urovefi pro poruchové hlaseni = 110% * P0614 (P0614 = hodnota pretizeni motoru I12t; jmenovita hodnota
viz r0034)

Poznamka:

28

Smyslem sledovani pretizeni motoru je vypocet nebo méfeni teploty motoru a vypnuti ménice v pfipadé, ze
motoru hrozi nebezpeci prehrati.

Teplota motoru zavisi na mnoha faktorech véetné velikosti motoru, okolni teploty, historie zatizeni motoru a
samozfejmé na zatézovém proudu. Druha mocnina proudu uréuje zahfivani motoru a teplota roste s asem
— proto It).

VétSina motort je chlazena vestavénymi ventilatory, fizenymi podle otacek motoru — proto jsou i otacky
motoru dulezité. Tak plati, Ze motor béZici na vysoky proud (napt. pfi zvySeni napéti) pfi nizkych otackach
se bude prehfivat rychleji nez plné zatizeny motor bézici na 50 nebo 60 Hz. VVSechny tyto faktory ovliviiuji
provoz ménice.

Jednotky také obsahuji ochranu pfed It ménice (tj. ochranu proti pfehfati, viz P0290), aby byly chranény i
jednotky samotné. Tato ochrana pracuje nezavisle na 1>t motoru a neni zde popisovana.

Provoz I2t:

Méfeny proud motoru (r0027) je porovnavan se jmenovitym proudem motoru (P0305) a dalSimi parametry
motoru (P0304, P0307 atd.). Pak je vypoctena teplota motoru. Vypoc&et zahrnuje také vystupni kmitocet
(otacky motoru), od nichz je odvozeno nastaveni chlazeni pomoci ventilatoru. Pokud je parametr P0335
zménén tak, Ze indikuje nucené chlazeni motoru, upravi se pfislusnym zplsobem i automaticky vypocet.

Pro vypocet 12t je nutné nalezité upravit i tepelnou ¢asovou konstantu motoru 12t P0611.

Vysledna teplota je zobrazena v parametru r0034 jako procento maximalni teploty. Pokud hodnota r0034
dosahne hodnoty nastavené v P0614 (vychozi 110%), doje k vystraznému hlaseni A0511. Pokud neni
uc¢inéno zadné opatieni a teplota dosahne 110% hodnoty parametru P0614, dojde k poruchovému hlaseni
méni¢e FO011. Vychozi nastaveni chovani pfi vystrazném hlaseni Ize zménit pomoci parametru P0610 —
jednotka se mGze napf. chovat tak, jako by doslo k proudovému omezeni, nebo k okamzité nucené poruse.
Uroven pro vystrazné hlageni P0614 Ize také zvysit nebo sniZit podle potfeby pro vystrazné a poruchové
hlaseni.

Vychozi nastaveni pro chovani pfi vystrazném hlaseni Ize upravit pomoci parametru P0610. Pro sledovani,
neroste-li nadmérné vypocet teploty motoru, je vhodny zejména parametr r0034.

Seznam parametrii SINAMICS G110
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P0611 Tepelna ¢asova konstanta motoru 12t Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: s Def: 100 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 16000

Tepelna Casova konstanta motoru. Tepelné Casové konstanty se uziva pro vypocet doby, za kterou je
dosazeno teplotniho limitu motoru.

Hodnota parametru P0611 je odhadnuta dle dat motoru ziskanych b&éhem rychlého spusténi nebo vypoctem
pomoci parametru P0340 (Vypocet parametrd motoru). Po dokonceni vypoctu parametrd motoru béhem
rychlého spusténi Ize ulozenou hodnotu nahradit hodnotou stanovenou vyrobcem motoru.

Priklad:
Pro dvoupélovy motor 1LA7063 je hodnota 8 minut (viz tabulka). Hodnota parametru P0611 je vypoctena
takto:

P0611=8min (60 —— =480 s
min

Tepelna Casova konstanta pro standardni motory Siemens 1LA7 se uvadi v minutach (viz nasledujici

tabulka):

Typ 2pily | 4pdly |6poli | 8 pola
1LAFOS0 13 13 - -
1LAFOS3 13 13 - -
1LATOED =] 11 - -
1LATOES g 13 12 -
TLAFOTO =] 10 12 12
1LAFOTI o 10 12 12
TLAFOS0 g 10 12 12
TLATOES 10 10 12 12
1LAFO90 5 g 12 12
1LATO96 B 11 12 14
TLAT106 g 12 12 16
TLAF107 - 12 - 16
1LAT113 14 11 13 12
TLAT130 11 10 13 10
TLATT 3 11 - - -
1LAT133 - 10 14 10
TLATT 34 - - 16 -
TLATTES 15 19 20 12
1LATT 64 15 - - 14
1LAT1EE 15 19 20 14

Poznamka:

P0611 < 99 s (vypocet 12t neaktivni):
Pro aktivaci vypoctu 12t nastavte P0611 na hodnotu > 99s.

P0614 Uroveii vystrazného hlaseni 12t Min: 0.0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def:  110.0 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 400.0

Stanovi procentualni hodnotu pro spusténi vystrazného hlaseni A0511 (pfekroCeni tepelného zatizeni
motoru).

Vypocet 12t se uziva k odhadu maximalni pfipustné doby (ij. bez prehfati) pro pretizeni motoru. Hodnota
vypoctu 12t se povazuje za 100%, pokud je dosazeno maximalni pfipustné doby pro tepelné zatizeni motoru
(viz r0034).

Zavislost:
PFi dosazeni 110% této urovné dojde k poruchovému hlaseni o prehfati motoru FO011.
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Parametry 04/03
P0640 Spiékovy proud motoru [%] Min: 10.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def:  150.0 3
Skupina: MOTOR Aktivni: Okamzité RychUved: Ano Max: 400.0
Stanovi Spickovy proud motoru v [%]. Hodnota je vztaZzena k parametru PO305 (jmenovity proud motoru).
Zavislost:
Hodnota parametru je omezena hodnotou maximalniho proudu ménic¢e nebo 400% jmenovitého proudu
motoru (P0305); mensi z obou hodnot.
PO640max =N (r0209, 4 (P0305) 1100
P0305
P0700 Zpusob ovladani ménice Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 2 1
Skupina: DIG_l/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 5

Volba mista, ze kterého je méni¢ ovladan.
Moznosti nastaveni:

0 Tovarni nastaveni ménice

1 OP (klavesnice)

2 Svorkovnice

5 uss
Priklad:

SINAMICS G110 CPM110 AIN (Vychozi nastaveni P0700 = 2)

BOP Rizeni posloupnosti
A A
Svorky becen . !

PO700=2__ISmér otageni| ,|Rizeni motory

SINAMICS G110 CPM110 USS (Vychozi nastaveni P0700 = 5)

BOP Rizeni posloupnosti
A 4
Svorky v \
USS PO700=5__,lsmer otadeni|_p|Rizeni motory

Zavislost:
Vyssi prioritu nez PO700 ma parametr PO719.

Zména tohoto parametru z P0700 = x na P0700 = 2 vynuluje funkéni nastaveni (P0701, ...) digitalnich

vstupud na vychozi hodnoty.

Seznam parametrii SINAMICS G110
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P0701 Vybér funkce digitalniho vstupu 0 Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 1 2
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 29

Vybér funkce digitalniho vstupu 0.
Moznosti nastaveni:

0 Vstup bez funkce

1 OFF/ON1

2 ON reverzace/OFF1

3 OFF2 - volny dobéh

4 OFF3 - rychlé zastaveni motoru

9 Nulovani poruchy

10  Krokovani doprava

11 Krokovani doleva

12 Reverzace

13  Motorpotenciometr (kmitocet zvysit)

14 Motorpotenciometr (kmitoCet snizit)

15 Pevny kmitocet (pfimy vybér)

16  Pevny kmitoCet (pfimy vybér + ON)

21 Ovladani mistni/dalkové

25  Brzdéni stejnosmérnym proudem

29  Externi porucha

Zavislost:
Nasledujici nastaveni parametru PO701 vEetné zlstavaji platna a nejsou ovlivnéna nastavenim parametru
PO719:
- OFF2 3
- OFF3 4
- Nulovani poruchy 9
- Pevna zad. hod. (pfima volba) 15
- Mistni/Dalkové 21
- Externi porucha 29
Poznamka:

“ON/OFF1” Ize volit pouze pro jeden digitalni vstup (napf. P0700 = 2 a P0701 = 1). Nastaveni digitalniho
vstupu DIN1 pomoci P0702 = 1 vypne DINO nastavenim P0701 = 0. “ON/OFF1” na digitalnim vstupu Ize
kombinovat se “ON reverzace/OFF1” na jiném digitalnim vstupu. Jako ovladani slouzi pouze prvni
aktivovany digitalni vstup.

Nezavislé volitelné jsou riizné zplsoby volby “OFF2”, “OFF3". Napf. “OFF2” Ize zaroven volit z digitalniho
vstupu, OP nebo USS.
DalSi informace:

JOG ==> viz parametr P1058
MOP ==> viz parametr r1050
Pevny kmito€et ~ ==> viz parametr P1001
Ss brzdéni ==> viz parametr P1232

P0702 Vybér funkce digitalniho vstupu 1 Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 12 2
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 29

Vybér funkce digitalniho vstupu 1.
Moznosti nastaveni:
0 Vstup bez funkce
1 ON/OFF1
2 ON reverzace/OFF1
3 OFF2 - volny dobéh
4 OFF3 - rychlé zastaveni motoru
9 Nulovani poruchy
10  Krokovani vpravo
11 Krokovani vlevo
12 Reverzace
13  Motorpotenciometr (kmitocet zvysit)
14 Motorpotenciometr (kmitocet snizit)
15 Pevny kmitocet (pfimy vybér)
16  Pevny kmitoCet (pfimy vybér + ON)
21 Ovladani mistni/dalkové
25  Brzdéni stejnosmérnym proudem
29  Externi porucha
Dalsi informace:
Viz P0701 (vybér funkce digitalniho vstupu 0).
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P0703 Vybér funkce digitalniho vstupu 2 Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 9 2
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 29
Vybér funkce digitalniho vstupu 2.
Moznosti nastaveni:
0 Vstup bez funkce
1 ON/OFF1
2 ON reverzace/OFF1
3 OFF2 - volny dobéh
4 OFF3 - rychlé zastaveni motoru
9 Nulovani poruchy
10  Krokovani vpravo
11 Krokovani vlevo
12 Reverzace
13  Motorpotenciometr (kmitocet zvysit)
14 Motorpotenciometr (kmitoCet snizit)
15 Pevny kmitocet (pfimy vybér)
16  Pevny kmitoCet (pfimy vybér + ON)
21 Ovladani mistni/dalkové
25  Brzdéni stejnosmérnym proudem
29  Externi porucha
DalSi informace:
Viz P0701 (vybér funkce digitalniho vstupu 0).
P0704 Vybér funkce digitalniho vstupu 3 Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 2
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 29

32

Vybér funkce digitalniho vstupu 3 (pfes analogovy vstup).
Moznosti nastaveni:

0 Vstup bez funkce

1 ON/OFF1

2 ON reverzace/OFF1

3 OFF2 - volny dobéh

4 OFF3 - rychlé zastaveni motoru

9 Nulovani poruchy

10  Krokovani vpravo

11 Krokovani vlevo

12 Reverzace

13 Motorpotenciometr (kmitocet zvysit)

14 Motorpotenciometr (kmitoCet snizit)

21 Ovladani mistni/dalkové

25  Brzdéni stejnosmérnym proudem

29  Externi porucha
Dalsi informace:

Viz PO701 (vybér funkce digitalniho vstupu 0).
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Parametry

P0719

[2]

Soucasny vybér zptisobu ovladani a zdroje zadané hodnoty Min:

ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 55

0| Pristup

3

Centralni spina¢ pro volbu zpusobu ovladani ménice.
Zplsob ovladani a zdroj zadané hodnoty mohou byt ménény nezavisle na sobé.

Cislice pro desitky voli zpsob ovladani, &islice pro jednotky voli zdroj zadané hodnoty.

Parametr pouziva dva indexy pro pfepinani mistniho/dalkového ovladani. Mistni/dalkovy signal pfepina

mezi témito nastavenimi.

Vychozi nastaveni je 0 pro prvni index (tj. normalni parametrizace je aktivni).

Druhy index slouzi k ovladani pomoci OP (ij. aktivace mistniho/dalkového signalu poté prepne na OP).

Moznosti nastaveni:

Index:

0 Ovladani = P0700 Zdroj zadané hodnoty = P1000

1 Ovladani = P0700 Zdroj zadané hodnoty = Motorpotenciometr
2 Ovladani = P0700 Zdroj zadané hodnoty = Analogovy

3 Ovladani = P0700 Zdroj zadané hodnoty = Pevny kmitocet

5 Ovladani = P0700 Zdroj zadané hodnoty = USS

10  Ovladani = OP Zdroj zadané hodnoty = P1000

11 Ovladani = OP Zdroj zadané hodnoty = Motorpotenciometr
12 Ovladani = OP Zdroj zadané hodnoty = Analogovy

13  Ovladani = OP Zdroj zadané hodnoty = Pevny kmitocet

15  Ovladani = OP Zdroj zadané hodnoty = USS

50 Ovladani = USS Zdroj zadané hodnoty = P1000

51 Ovladani = USS Zdroj zadané hodnoty = Motorpotenciometr
52  Ovladani = USS Zdroj zadané hodnoty = Analogovy

53  Ovladani = USS Zdroj zadané hodnoty = Pevny kmitocet

55  Ovladani = USS Zdroj zadané hodnoty = USS

P0O719[0] : 1. zplsob ovladani (dalkové)
P0719[1] : 2. zplsob ovladani (mistni)

Zavislost:

P0719 ma vyssi prioritu nez P0O700 a P1000.

Upozornéni:
Tento parametr je velmi vhodny v pfipadé, Zze chceme do¢asné zménit zplsob ovladani PO700 = 2. Funkéni

nastaveni digitalnich vstupl neni nulovano na vychozi hodnoty.

r0722 CO/BO: Zobrazeni stavu digitalnich vstupt Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_l/O Max: -
Zobrazeni stavu digitalnich vstup(.
Bitova pole:
BitOO Digitalni vstup 0 0 OFF 1 ON
Bit0O1 Digitalni vstup 1 0 OFF 1 ON
Bit02 Digitalni vstup 2 0 OFF 1 ON
Bit03 Digitalni vstup 3 (p res ADC) 0 OFF 1 ON
Poznamka:
Segment sviti, pokud je signal aktivni.
P0724 Casova konstanta filtrace digitalnich vstupt Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 3 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 3

Parametrem je nastavena ¢asova konstanta filtrace pouzita pfi ¢teni digitalnich vstupu.

Moznosti nastaveni:

0 bez filtrace

1 Casova konstanta filtrace 2,5 ms
2 ¢asova konstanta filtrace 8,2 ms
3 ¢asova konstanta filtrace 12,3 ms

Seznam parametri SINAMICS G110
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P0731 Funkce digitalniho vystupu 0 Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 5 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 22
Ur€uje zdroj pro digitalni vystup 0.
Moznosti nastaveni:
0 Bez funkce
Aktivni
2 Pfipraven k provozu
3 Pfipraven k zapnuti
4 Chod motoru
5 Porucha
6 OFF2
7 OFF3
8 Blokovani zapnuti
9 Vystraha
10  Odchylka skute¢né hodnoty otacek
11 Pozadavek fizeni z fidiciho systému
12 Dosazen maximalni kmitocet
13 Proudové omezeni
14  Brzda motoru odbrzdéna
15 Pretizeni motoru
16  Smér otaceni magnetického pole vpravo
17  Pretizeni ménice
18  Stejnosmérné brzdéni aktivni
19  Kmitocet > P2167
20  Kmitocet > P1080 (f_min)
21 Kmito€et >= Zadana hodnota
22 Konec dobéhu
Poznamka:
Vystup bitu poruchy 52.3 je inverzni na digitalnim vystupu.
Dalsi informace:
Viz parametry r0052, r0053.
r0747 CO/BO: Zobrazeni stavu digitalniho vystupu Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni stavu digitalniho vystupu na displeji (véetné inverze nastavené P0748).
Bitova pole:
BitOO Digitalni vystup O — relé sepnuto 0 NE 1 ANO
Zavislost:
Bit0=0:
Kontakty optronu otevfeny
Bit0=1:
Kontakty optronu uzavreny
P0748 Invertované digitalni vystupy Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1
Urcuje logické stavy relé pro danou funkci.
Bitova pole:
BitO0 Invertovani digitalniho vystupu 0 0 NE 1 ANO
r0752 Skutecny vstup prevodniku ADC Min: - Pristup
Typ dat: Float Jednotka: V Def: - 3
Skupina: ANAL_ VSTUP Max: -
Zobrazeni Urovné signalu ve voltech na analogovém vstupu po filtraci.
N OO O
PRee r0754
P0753 EEER P0761
l l l l P1000 =2
Normovani| | mrtvé Z4dana
ADC g pﬁ%n&o hodnota
i
' r0752
' P0704 = x
R NAY
0 f I Funkce
39V

34
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P0753 Casova konstanta filtrace analogového vstupu ADC Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: ms Def: 3 3
Skupina: ANAL_ VSTUP Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 10000
Parametrem je nastavena €asova konstanta filtrace (filtr PT1) v [ms] pouzita pfi ¢teni analogového vstupu.
Poznamka:
Vys$s§i hodnota ¢asové konstanty filtrace potlacuje G€innéji ruseni, sou¢asné vSak zpomaluje reakce (zména
otacek) pohonu pfi zméné signalu na analogovém vstupu.
P0753 = 0 : bez filtrace
r0754 Skuteéna hodnota ADC po normovani [%)] Min: - Pristup
Typ dat: Float Jednotka: % Def: - 2
Skupina: ANAL_ VSTUP Max: -
Zobrazeni urovné signalu na analogovém vstupu v [%] po normovani.
Zavislost:
Rozmezi je definovano parametry P0757 az P0760 (normovani ADC).
P0757 Hodnota x1 normovani ADC Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: V Def: O 3
Skupina: ANAL_ VSTUP Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 10
Normovani vstupu se konfiguruje pomoci parametrd P0757—-P0760 (viz obr.):
P0761 =0
%
A
100 %
ASPmax 4000 h
P0760 |—»
PO757
10V Xi00%
P0759
P0758 |—»
—
ASPmin
Kde:
- Analogové zadané hodnoty pfedstavuji procento normalizovaného kmitoCtu v parametru P2000.
- Analogové Zzadané hodnoty mohou byt vétsi nez 100 %.
- ASPmax predstavuje nejvyssi analogovou zadanou hodnotu (mGze byt 10 V).
- ASPmin predstavuje nejnizsi analogovou zadanou hodnotu (mUze byt 0 V).
- Vychozi hodnoty jsou: 0V =0 %, 10 V = 100 %.
Poznamka:

Linearni charakteristika vstupu ADC je popsana 4 soufadnicemi, na zakladé rovnice o 2 neznamych:

y-P0758 _ P0760 - P0758

x-P0757 ~ P0759 - P0757

Pro vypocty je vyhodnéjSi rovnice s jednou neznamou a gradientem: (kompenzace a gradient):

y=mlXx+yo

Transformace mezi témito dvéma formami se provadi nasledovné:

_ P0760 -P0758
P0759 -P0757

Seznam parametri SINAMICS G110
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Pro normalizaci vstupu je tfeba urcit hodnoty y_max a x_min. K tomu pouzijeme nasledujici rovnice:

y
Ve
<o = PO760 [PO757 ~ P0758 (PO759 P076y°
min —
P0760 - P0758 :
PO758 —»f------ /
y |
B . _P0760 -P0758 k !
ymax = (Xmax— Xmin) Y, |
P0759 -P0757 ;
|
! : y > X
Xmin i _Lxmax
P0757 P0759
X X,
Upozornéni:
Hodnota x2 pro normovani ADC P0759 musi byt vétSi nez hodnota x1 normovani ADC PQ757.

P0758 Hodnota y1 normovani analogového vstupu ADC Min: -99999.9 | Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def: 0.0 3
Skupina: ANAL_ VSTUP Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 99999.9
Nastaveni hodnoty Y1 v [%], jak je popsano vySe u parametru P0757 (normovani ADC)

Zavislost:
Ovliviiuje parametr P2000 (referencni kmitocet).

P0759 Hodnota x2 normovani analogového vstupu ADC Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: V Def: 10 3
Skupina: ANAL_ VSTUP Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 10
Nastaveni hodnoty X2, jak je popsano u parametru P0757 (normovani ADC).

Upozornéni:
Hodnota x2 pro normovani ADC P0759 musi byt vétSi nez hodnota x1 normovani ADC PQ757.

P0760 Hodnota y2 normovani analogového vstupu ADC Min: -99999.9 | Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def:  100.0 3
Skupina: ANAL_ VSTUP Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 99999.9

Nastaveni hodnoty Y2 v [%], jak je popsano u parametru P0757 (normovani ADC).
Zavislost:
Ovliviiuje parametr P2000 (referencni kmitocet).

Seznam parametri  SINAMICS G110
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P0761
ProvStav: CUT
Skupina: ANAL_ VSTUP

Pasmo necitlivosti analogového vstupu ADC
Typ dat: Float
Aktivni: Potvrdit

Min:
Def:
Max:

0
0
10

Pristup
3

Jednotka: V
RychUved: Ne

Hodnota parametru uréuje Siftku pasma necitlivosti analogového vstupu ADC. Vyznam nastaveni je uveden

na nasledujicich pfikladech:
Priklad:

Vstupnim signalem 2 az 10V je zadavan pozadovany kmito€et 0 az 50 Hz. (Hodnota ADC 2 az 10V, 0 az

50 Hz):

- P2000 =50 Hz

- P0759=8V P0760=75%
- PO757=2V P0758= 0%
- PO761=2V

P0761 >0 and (0 <P0758 <P0760 or 0>P0758 > P0760)

%
100 % 1

ASPmax 4000h

P0760 |—»

—

L

P0758 |—» !

ASPmin+~

/P0759

P0757 = P0761

0V

P0757 < P0761

Vstupnim signalem 0 az 10V je zadavan pozadovany kmitocet -50 Hz az +50 Hz se stfedni nulou "bodem
zastaveni" 0.2 V Sirokym (0.1 V symetricky na obé strany od stfedu, hodnota ADC 0 az 10 V, -50 az +50

Hz):

- P2000 =50 Hz

- P0759=8V P0760= 75%
- PO757=2V P0758=-75%
- PO761=0.1V

P0761 >0 and P0758 <0 < P0760
Y%
A
100 %

ASPmax

P0760 |

>

PO757

1

P0761

P0758 %

ASPmin

P0759

10V

X

>
>

100%

\

Poznamka:

P0761[x] = 0 : Bez pasma necitlivosti.
Upozornéni:

Pasmo necitlivosti za¢ina na hodnoté 0 V do hodnoty parametru PO761, pokud obé& hodnoty parametrt
P0758 a P0760 (soufadnice y normovani ADC) maiji opacna znaménka. Pasmo necitlivosti je ale aktivni ve
stejném sméru od priseciku (osa x s kfivkou normovani ADC) a znaménka parametrd P0758 a P0760 jsou

opacna.

Seznam parametrii  SINAMICS G110
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Hodnota minimalniho kmitoctu PO180 by méla byt nula, pouzivame-li nastaveni se stfedni nulou. Na konci
pasma necitlivosti neni hystereze.

P0802 Pfenos dat do OP Min: 0 Pfistup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: PAR_RESET Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

PFenos hodnot z jednotky do OP, je-li parametr nastaven na 1. Parametr P0O010 musi byt nastaven na 30.
Moznosti nastaveni:

0 Vypnuto
1 Spustit pfenos
Poznamka:

Po prenosu dat je parametr automaticky nastaven zpét na 0 (vychozi hodnota). Parametr PO010 je na 0
nastaven po UspéSném dokonceni pfenosu.

P0803 Pfenos dat z OP Min: 0 Pfistup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: PAR_RESET Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

PFenos hodnot z OP do jednotky, je-li parametr nastaven na 1. Parametr P0O010 musi byt nastaven na 30.

Moznosti nastaveni:

0 Vypnuto
1 Spustit pfenos
Poznamka:

Po prenosu dat je parametr automaticky nastaven zpét na 0 (vychozi hodnota). Parametr PO010 je na 0
nastaven po UspésSném dokonceni pfenosu.

P0810 Zdroj sady dat pro mistni/dalkové Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 2

Zdroj sady dat ovladani pro mistni/dalkové.
Moznosti nastaveni:

0 Vypnuto
1 DIN
2 uss
Priklad:
Volba Mistni/ Dalkové
o P0810
Vypnuto CO/BO: motcde 1
1 L i E— el
DIN o
) 0 -t
Uss +—%o Doba prepinani Doba pfepinani
it B cca 4 ms ‘ cca 4 ms
Mistni/ Dalkové
PO7191] - —-_——-
PO7190] -t
Zavislost:

Pro fungovani mistniho/dalkového ovladani plati nasledujici zavislosti:
1) Je-li mistni/dalkové ovladani zvoleno pomoci DIN, je nutné nastavit nasledujici parametry:

- P0810=1

- Jeden z parametrt P0701 az P0704 = 21
2) Je-li parametr P0810 nastaven z 1 na 0 nebo 2, parametry P0701 az P0704 = 21 jsou nastaveny na O.
3) Jsou-li parametry P0O701 az P0704 nastaveny na 21, parametr P0810 je automaticky nastaven na 1.
4) Jsou-li parametry P0701 az P0704 nastaveny na 21 z jakékoli hodnoty, parametr P0O810 je nastaven na
0.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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P0927 Povoleni zafizeni pro zménu parametrt Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 15 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 15
Specifikace zafizeni, ktera Ize pouZzit pro zménu parametra.
Parametr uzivateli umozriuje snadno chranit méni¢ pfed neopravnénou modifikaci parametrd. Anotace:
Parametr P0927 neni chranén heslem.
Bitova pole:
BitOO nevyuZito 0 NE 1 ANO
Bit01 OP 0 NE 1 ANO
Bit02 nevyuZzito 0 NE 1 ANO
Bit03 USS 0 NE 1 ANO
Priklad:

Bity 0, 1, 2 a 3 jsou nastaveny:
Vychozi nastaveni umoznuje ménit parametry pomoci kteréhokoli zafizeni. Jsou-li nastaveny vSechny bity,
zobrazuje se parametr na displeji OP takto:

BOP: 10
P0927 (NN

Bity 0, 1, 2 a 3 jsou vynulovany:
Toto nastaveni nedovoluje zménu parametr(i pomoci zadného zafizeni s vyjimkou parametrd PO003 a
P0927. Pokud jsou vynulovany v§echny bity, zobrazuje se parametr na displeji OP takto:

BOP:
P0927

Dalsi informace:

Sedmisegmentovy displej bitovych parametrt (binarnich parametri) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr(.

r0947[8] Pamét’ kédu poruch Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 2
Skupina: PORUCHY Max: -
Zobrazeni historie poruch podle nasledujiciho obrazku,
kde:
- "F1" je prvni aktivni porucha (zatim nenulovana).
"F2" je druha aktivni porucha (zatim nenulovana).
"F1e" je nulovani poruch pro F1 & F2.
Tim se hodnota téchto dvou indext posune dolll k dal$i dvojici index(, kde jsou uloZzeny. Indexy 0 & 1
obsahuji aktivni poruchy. Po vynulovani poruch jsou indexy 0 & 1 nastaveny na 0.
r0947[0
Fle poruchova hlaseni
r0947(2 Fle
109 47E3} (‘ Poruchova hlaseni - 1
F1e\ \F1e
r0947[4] P
10947[5] Poruchova hlaseni -2
Fle
10947[6] AN 4}“6 e
10947[7] Poruchova hlaseni - 3
Index:
r0947[0] : Poruchové hlaseni --, porucha 1
r0947[1] : Poruchové hlaseni --, porucha 2
r0947[2] : Poruchové hlaseni -1, porucha 3
r0947[3] : Poruchové hlaseni -1, porucha 4
r0947[4] : Poruchové hlaseni -2, porucha 5
r0947[5] : Poruchové hlaseni -2, porucha 6
r0947[6] : Poruchové hlaseni -3, porucha 7
r0947[7] : Poruchové hlaseni -3, porucha 8
Priklad:
Pokud méni€ ohlasi poruchu pfi podpéti a pfijme externi poruchu, dfive nez je podpéti vynulovano,
dostaneme:
- r0947[0]=3 Podpéti (FO003)
- r0947[1] =85 Externi porucha (FO085)
PFi kazdém nulovani poruchy v indexu 0 (F1e) se historie poruch posouva podle obrazku nahore.
Zavislost:

Index 1 se uziva pouze tehdy, pokud ke druhé poru$e dojde pfed nulovanim prvni poruchy.

Dalsi informace:

Viz “Poruchova a vystrazna hlaseni”.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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r0949[8] Upiesnéni kédu poruchy Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: PORUCHY Max: -

Zobrazeni hodnot poruch jednotky. Slouzi pouze pro servisni U€ely a zobrazuji typ ohlaSené poruchy.
Hodnoty nejsou dokumentovany. Indexy parametru r0949 jednotlivych upfesnéni odpovidaji indexm
paméti kodl poruch r0947.

Index:
r0949[0] : Poruchové hlaseni --, hodnota poruchy 1
r0949[1] : Poruchové hlaseni --, hodnota poruchy 2
r0949[2] : Poruchové hlaseni -1, hodnota poruchy 3
r0949[3] : Poruchové hlaseni -1, hodnota poruchy 4
r0949[4] : Poruchové hlaseni -2, hodnota poruchy 5
r0949[5] : Poruchové hlaseni -2, hodnota poruchy 6
r0949[6] : Poruchové hlaseni -3, hodnota poruchy 7
r0949[7] : Poruchové hlasSeni -3, hodnota poruchy 8
r0964[7] Verze firmwaru Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Udaje o verzi programového vybaveni ménice.
Index:
r0964[0] : Vyrobce (Siemens = 42)
r0964[1] : Typ vyrobku
r0964[2] : Verze programu
r0964[3] : Datum vytvorfeni (rok)
r0964[4] : Datum vytvoreni (den/mésic)
r0964[5] : Pocet pohonl
r0964[6] : Verze programu (oprava)
Priklad:
€. Hodnotd Wznam
roaG4[0] 42 | SIEMERNS
ro9e401] | 1001 [MICROMASTER 420
1002 |MICROMASTER 440
1003 | MICRS - COMBIMASTER 411
1004 | MICROMASTER 410
1005 | whrazeno
1006 | MICROMASTER 440 PX
1007 |MICROMASTER 430
5301 | SINAMICE G110
rOS64[2] 105 | Firmware W1 .05 co.dd.
roag4[3] | 200
2710200
rogG4[d] | 2710
rO964[5] 1
roaG4[5] 200 | Firmeware “aa bk 02.00
P0970 Tovarni nastaveni parametri Min: 0 Pristup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 1
Skupina: PAR_RESET Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

P0970 = 1 obnovi vychozi nastaveni vSech parametru.
Moznosti nastaveni:

0 Vypnuto
1 Tovarni nastaveni
Zavislost:

Nejdfive nastavte parametr P0O010 = 30 (tovarni nastaveni).

PFfed obnovenim tovarniho nastaveni vS§ech parametrl je nutné vypnout jednotku (tj. vSechny impulsy).
Poznamka:
Nasledujici parametry si zachovaji sva nastaveni i po obnoveni tovarniho nastaveni:

- P0014 Rezim ukladani

- P0100 Evropa/ Severni Amerika

- P2010 Rychlost pfenosu dat sériové komunikace USS
- P2011 Adresa ménice na sériové lince USS

Seznam parametril SINAMICS G110
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P0971 Pfenos parametri z paméti RAM do EEPROM Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

Pfi nastaveni na 1 pfenese data z paméti RAM do EEPROM.
Moznosti nastaveni:

0 Vypnuto
1 Spustit pfenos
Poznamka:

VSechny hodnoty jsou pfesunuty z paméti RAM do EEPROM.

Parametr je po UspéSném dokonceni pfenosu automaticky nastaven zpét na 0 (vychozi).

Pomoci parametru P0971 se provadi ukladani z paméti RAM do EEPROM. Komunikace jsou po Uspé&sném
dokonceni prenosu restartovany. B€hem restartu jsou komunikace pferuseny. Tak vznikaji nasledujici

podminky:
- PLC (napf. SIMATIC S7) pfejde do rezimu Zastaveni

- Program Starter automaticky obnovi komunikaci po jejich restartovani

- OP zobrazi “busy ”

Komunikace mezi méniéem a programem PC-tool (napf. Starter) nebo OP jsou automaticky obnoveny po

dokonéeni prenosu.

P1000

Seznam parametrU

6SL329

Vybér zdroje zadané hodnoty
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: -
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano

Min:
Def:
Max:

0
2
5

Pristup

1

Volba zdroje Zadané hodnoty.
Moznosti nastaveni:
Bez hlavni hodnoty
Motorpotenciometr
Analogovy vstup
Pevny kmitocet
uss

AAWN =20

Priklad:
SINAMICS G110 CPM110 AIN (Vychozi nastaveni P1000 = 2)

MOP

Rizeni posloupnosti

ADC

bocesy A

A

A

A

FF

Zadana

hodnota | Smér otaceni

>

Rizeni motort

SINAMICS G110 CPM110 USS (Vychozi nastaveni P1000 = 5)

Rizeni posloupnosti

A

A

MOP
FF y
A
USS  feeem
i..P1000=5 || Zadand | Ismér otadeni
hodnota

>

Rizeni motort

Zavislost:
Vys§i prioritu nez P1000 ma parametr P0O719.
Dalsi informace:
MOP
ADC
Pevny kmitocet

viz parametr r1050
viz parametr r0752
viz parametr P1001

SINAMICS G110
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P1001 Pevny kmitocet FF1 Min:  -650.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  0.00 2
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00

Urceni hodnoty pevného zadaného kmitoctu FF1.
Existuji 2 typy pevnych Zzadanych kmitoctu:

1. Pfimy vybér

2. PFimy vybér + povel ON

1. PHmy vybér (P0701 - P0703 = 15):

-V tomto provoznim rezimu 1 digitalni vstup voli 1 pevny zadany kmitocet FF1 (napf. pokud
- P0700 =2 a P0701 = 15, je vybrana hodnota parametru P1001, je-li stav digitalniho vstupu 0 (DINO)

ON; viz také r0722).

- Je-li zaroven aktivnich nékolik vstupd, jsou zvolené kmitocty secteny.
- Napfi.: 11024 = FF1 + FF3 (stav DINO a DIN2 je ON a stav DIN1 je OFF)

2. PFimy vybér + povel ON (P0701 - P0703 = 16):

- Vybér pevného zadaného kmitoctu kombinuje pevné kmitocty s povelem ON.
-V tomto provoznim rezimu 1 digitalni vstup voli 1 pevny zadany kmito¢et FF1.
- Je-li zaroven aktivnich nékolik vstupd, jsou zvolené kmitocty secteny.

- Napt.: r1024 = FF1 + FF2 + FF3 (stav DINO, DIN1 a DIN2 je ON)

Moznosti nastaveni parametru pro volbu pevného kmitoctu:

Volba P1003 (FF3) | P1002 (FF2) | P1001 (FF1) ON
DIN P0719=0, P070(t)>=2, P1000=3| P0703=15 P0702=15 P0701=15 PQ70x=1nebo 2
nebo @ memmmemr e e ===
P0719=3, P0700=2 P0703=16 P0702=16 P0701=16 PO70x=16
P0719=0, P0O700=1, P1000=3
nebo tlacitko ON
BOP P0719=3, PO700=1 P0703=15 P0702=15 P0701=15 na BOP
nebo
P0719=13
P0719=0, P0O700=5, P1000=3 ON
uss ¥ P0719=3”e,§’(§’700=5 P0703=15 P0702=15 | P0701=15 | pomoci USS
nebo el ool 5
P0719=53 o T = Rid. sl. 1
Rid.sl. 2*) | Rid.sl. 2**) | Rid.sl. 2**) | r0054 Bit00
r0055 Bit02 r0055 Bit01 r0055 Bit00
*) plati pouze pro SINAMICS G110 CPM110 USS **) P2012 =4
Priklad:
PFimy vybér pevného kmitoctu FF pomoci DIN:
DIN2 DIN1 DINO
0 Hz FFO 0 0 0
P1001 FF1 0 0 1
P1002 FF2 0 1 0
P1003 FF3 1 0 0
P1001+P1002 FF1+FF2 0 1 1
P1001+P1002+P1003| FF1+FF2+FF3 | 1 | 1 | 1

Zavislost:

Pomoci parametru P1000 zvolte rezim pevného kmitoctu.

PFi pfimém vybéru vyZzaduje méni¢ pro spusténi povel ON (P0701 - P0703 = 15).

Poznamka:
Pevné zadané kmitocty mohou byt zvoleny pomoci digitalnich vstupl a také mohou byt kombinovany s
povelem ON.
P1002 Pevny kmitocet FF2 Min:  -650.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: 5.00 2
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00

Ur&eni hodnoty pevného zadaného kmitoctu FF2.
Dalsi informace:
Viz parametr P1001 (pevny kmitocet FF1).
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04/03 Parametry
P1003 Pevny kmitoc¢et FF3 Min:  -650.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  10.00 2
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00
Ur&eni hodnoty pevného zadaného kmitoctu FF3.
Dalsi informace:
Viz parametr P1001 (pevny kmitoCet FF1).
r1024 CO: Nastavena hodnota pevného kmitoctu Min: - Pristup
Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 3
Skupina: ZAD_HODN Max: -
Zobrazeni celkového souctu vybranych hodnot pevného kmitoctu FF.
P1031 Ukladani hodnoty motorpotenciometru Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 2
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 1

Parametr slouzi k ukladani zadané hodnoty kmitoctu motorpotenciometru, ktera byla aktivni pfed povelem
OFF nebo vypadkem napajeciho napéti.

Moznosti nastaveni:

0 Ukladani neni aktivni
1 Zadana hodnota motorpotenciometru se ulozi (parametr P1040 se aktualizuje)
Poznamka:

PFi pristim povelu ON bude Zadana hodnota motorpotenciometru posledni hodnotou uloZzenou v parametru
P1040 (zadana hodnota motorpotenciometru).

P1032

Zakaz reverzace motorpotenciometru Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 1 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

Zakaz reverzace pfi zadavani zadané hodnoty.

Moznosti nastaveni:

0 Reverzace je povolena
1 Reverzace neni povolena
Poznamka:

Smeér otaceni motoru Ize ménit zadanim zadané hodnoty motorpotenciometrem (zvySeni / snizeni kmitoctu
pres digitalni vstupy nebo tlacitky nahoru / dold na klavesnici ovladaciho panelu (napf. OP)).

Tlacitko “reverzace” na ovladacim panelu (napf. OP) neni ovlivnéno nastavenim parametru P1032.
K Uplnému zakazu zmény sméru otaceni motoru pouzijte parametr P1110.

P1040 Zadana hodnota motorpotenciometru Min: -650.00 Pristup

ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: 5.00 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00
Ur€eni zadané hodnoty pro ovladani motorpotenciometru (P1000 = 1).

Zavislost:
Hodnota motorpotenciometru (P1040) musi byt zvolena jako zadana hodnota v parametru P1000 nebo
P0719.

Poznamka:

Je-li zvolena zadana hodnota motorpotenciometru, bude parametrem P1032 automaticky zakazana
reverzace otac¢eni motoru (zakaz reverzace motorpotenciometru).

Pro obnoveni reverzace sméru otaceni motoru nastavte parametr P1032 = 0.

Kratkym stiskem tlacitka “nahoru” nebo “dolu” (napf. OP) zménite Zadanou hodnotu kmito¢tu o 0.1 Hz. Del$i
stisk zrychli zménu zadané hodnoty kmitoctu.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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Parametry 04/03
r1050 CO: Vystupni kmito¢et motorpotenciometru Min: - Pristup
. Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 3
Skupina: ZAD_HODN Max: -
Zobrazeni vystupniho kmitoctu zadané hodnoty motorpotenciometru ([Hz]).
nq
N
nQ >
t
DIN . wam
zwsit 1
ng >
BOP \6 MOP t
uss ¥ SNIZIT ., R
A 4 A 4 A 4 Y \ 4 A 4 \ 4 t
fA
P1082
P1080 \ \\
/ \ /==
/ N\ A A / .
< ey < >\ 7 t
P1120 P1121 \\ )/
-P1080
LoV
act
r1050
-P1082
Moznosti nastaveni parametru pro vybér MOP:
Volba MOP zvysit MOP snizit
P0719 =0, PO700 = 2, P1000 =1
DIN nebo P0702 =13 PO703 = 14
P0719= 1, P0700= 2
P0719 =0, PO700 = 1, P1000 =1
nebo .
BOP P0719= 1,bP0700 =1 tlacitko NAHORU | tlacitko DOLU
nebo
P0719 =11
P0719 =0, P070b0 =5, P1000 =1
ne o v g v g s
% _ _ fidici slovo USS fidici slovo USS
uss PO719 n1éch>>O700 5 r0054 Bit13 r0054 Bit14
P0719 = 51
*) plati pouze pro SINAMICS G110 CPM110 USS
Upozornéni:
Je-li motorpotenciometr spustén impulsy kratSimi nez 1 sekunda, méni se kmito€et po 0.1 Hz.
Seznam parametrii SINAMICS G110
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04/03 Parametry

P1058 Pozadovana hodnota pfi krokovani Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: 5.00 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00

Krokovani slouzi k pooto¢eni motoru o maly pocet otacek. Tlagitka krokovani pouzivaji sepnuta tlacitka na
jednom z digitalnich vstupl pro fizeni ota€ek motoru. P¥i stisku tlacitka krokovani uréi parametr P1058
kmitoCet, na kterém ménic pobézi. Rezim krokovani umoziuje operatorovi provést urcity pocCet otacek a

manualné nastavit polohu rotoru.

Otacky motoru se zvysuji, dokud je sepnuto tlacitko “Krokovani vievo” nebo “Krokovani vpravo” a dokud

neni dosazeno Krokovaciho kmitoc¢tu (P1058).

A0923 A0923
wqn
DIN vpravo t
nge >
BOP i\.LOG
nqn
uss ¥ vlevo t
ng >
f b
P1082 weeemee’ C
P1058 /
B t
-P1058
o o =) S
P1082 =g g8} g
o o o o
Moznosti nastaveni parametru pro volbu JOG:
Volba Krokovani vpravg Krokovani vievo
DIN P0719 =0, PO700 =2 P0702 =10 P0703= 12
P0719 =0, P0700 =1 i
BOP nebo tlagitko JOG aitio Rev
P0719=10... 15
UsS ¥ PO71 gnZt()Jé P0700 =5 | fFidici slovo USS | Fidici slovo USS
PO719 = 50 . 55 r0054 Bit08 r0054 Bit09

*) plati pouze pro SINAMICS G110 CPM110 USS

Zavislost:
Parametr P1060 nastavuje dobu rozbéhu a dobu dobéhu pro krokovani.

Na dobu rozbéhu a dobéhu maji vliv také zaobleni kfivky narustu otacek (P1130), zpdsob zaobleni a

(P1134) a parametr P2167.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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Parametry 04/03
P1060 Doba rozbéhu/dobéhu motoru pri krokovani Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def:  10.00 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 650.00
Nastaveni doby rozb&hu a doby dobéhu pfi krokovani. Jedna se o dobu rozbéhu/dobéhu béhem krokovani.
f (Hz)
A
f max .
(P1082) _ ™~ ~
b ~N
f2
fi >
tUP tdown t(S)
- P1060 » +— P1060 ————»
o e
tup = tdown = P1082 P1060
Upozornéni:
Doba rozbéhu/dobéhu se nastavuje takto:
P1060 : Rezim krokovani je aktivni
P1120/P1121 : Normalni rezim (ON/OFF) je aktivni
K dobé rozbéhu/dobéhu pfi krokovani se vztahuje téz zaobleni parametru P1130.
r1078 CO: Celkova zadana hodnota Min: - Pfistup
. Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 3
Skupina: ZAD_HODN Max: -

46

Zobrazeni zadanych hodnot v [Hz].
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04/03 Parametry
P1080 Minimalni hodnota vystupniho kmitoétu Min:  0.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  0.00 1
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ano Max: 650.00
Nastaveni minimalniho kmitoc¢tu v [Hz], na kterém mize motor pracovat bez ohledu na Zadanou hodnotu
kmitoctu.
Minimalni kmito¢et P1080 predstavuje maskovaci kmito€et 0 Hz pro vSechny zdroje cilové hodnoty kmito&tu
(napf. ADC, motorpotenciometr, pevny kmitoCet, USS), s vyjimkou zdroje cilové hodnoty krokovani
(analogicky s parametrem P1091). Pasmo kmitoctu +/- P1080 tak probiha v optimalnim ¢ase pomoci
rozbéhovych/dobéhovych ramp. Setrvani v pasmu kmito€tu neni mozné (viz pfiklad).
Prekmitnuti skute¢ného kmitoCtu f_act horni hodnoty minimalniho kmitoctu P1080 je navic signalizovano
funkci f_act| > f_min, viz nize:
Priklad:
ON/OFF
A
1
0 » t
f_set
A
P1080
-P1080
f_act
A
P1080 + 3 Hz
P1080
-P1080
-P1080 - 3 Hz
| f_act|>f_min
A
r0053 1
Bit02 g >t

Poznamka:

Nastavena hodnota je platna pro oba sméry otaceni motoru.

Za urcitych podminek (nap¥. rozbéh / dobéh, omezeni proudu), mize motor bézet pod hranici minimalniho

kmitoc&tu.

Seznam parametri  SINAMICS G110
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P1082 Maximalni kmitocet Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  50.00 1
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 650.00
Nastaveni maximalniho kmito¢tu v [Hz], na kterém muze motor pracovat bez ohledu na zadanou hodnotu
kmito€tu. Nastavena hodnota je platna pro oba sméry otaceni motoru.

Timto parametrem je navic ovlivnéna sledovaci funkce |f_act| >= P1082 (r0052 Bit10, viz pfiklad nize).
Priklad:
Of_actO
A
P1082
P1082 - 3 Hz 7
-t
[f_act| = P1082 (f_max)
A
roos52 1
Bit 10 >t
Zavislost:
Maximalni hodnota kmito¢tu motoru P1082 je omezena kmitoctem impulst P1800. Parametr P1082 zavisi
na odleh€ovaci charakteristice:
P1800
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8-16 kHz
foax P1082 | 0-133.3Hz | 0-266.6 Hz 0-400 Hz 0- 650 Hz
Maximalni vystupni kmitocet ménice Ize prekrocit, je-li aktivni jedna z nasledujicich polozek:
- P1335 # 0 (Skluzova kompenzace aktivni ) :
fmax(P1335) = fmax + fslip,max = P1082 + 2.5 D% [P0310
- P1200 # 0 (Synchron. na ot. se motor aktivni) :
fmax(P1200) = fmax + 2 (fslip,nom =P1082 + 2 G% P0310
Poznamka:
Pouzijeme-li zdroj zadané hodnoty
- Analogovy vstup
- USS,
je provadén periodicky vypocet kmito€tu zadané hodnoty (v Hz) pomoci procentudlni hodnoty (napf. pro
analogovy vstup r0754) nebo hexadecimalni hodnoty (napf. pro USS r2018[1]) a referenéniho kmitoctu
P2000.
Je-li napf. P1082 = 80 Hz, P2000 = 50 Hz a analogovy vstup je parametrizovan pomoci P0757= 0 V, P0758
=0 %, P0O759 = 10 V, PO760 = 100 %, je aplikovana zadana hodnota kmito¢tu 50 Hz pfi 10 V na
analogovém vstupu.

P1091 Rezonanéni kmito€et motoru Min:  0.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: 0.00 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00
Parametr slouzi k vymezeni ¢asti otackového rozsahu, kdy se mize pohon dostat do stavu mechanické
rezonance. Parametrem se nastavuje hodnota rezonanéniho kmito€tu v pasmu P1091 + 2 Hz.

Poznamka:
PFi nastaveni P1091 = 0 je funkce vypnuta.
Upozornéni:

V pasmu rezonanéniho kmito¢tu neni mozny stacionarni provoz — pasmo se pouze projede (po rampé).

Napfiklad pokud P1091 = 10 Hz, neni mozné zlstat trvale na kmitoétu 10 Hz +/- 2 Hz (tj. mezi 8 a 12 Hz).

Seznam parametri  SINAMICS G110
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P1110 Potlaéeni zaporné zadané hodnoty kmitocétu Min: 0 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1

Tento parametr potlaCuje zaporné zadané hodnoty. Zména sméru otaceni motoru je omezena na smér
otaceni.

Jsou-li dany minimalni kmitoCet (P1080) a zaporna zadana hodnota, motor zrychluje o kladnou hodnotu
vztazenou k minimalnimu kmitoctu.
Moznosti nastaveni:

0 Vypnuto
1 Zapnuto

P1120 Doba rozbéhu motoru Min:  0.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def: 10.00 1
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 650.00

Doba narlstu vystupniho kmito¢tu z nuly na maximalni kmito¢et (P1082), pokud neni nastaveno zaobleni
rozbéhové rampy.

f (Hz)
A
f max o
(P1082) P
7~
f2
1 >
el A — t(S) |f _fl
* =121 pqq20
-« P1120 ——————» “P - P1082

Nastaveni pfili§ kratké doby mlze vést k odpojeni ménice v dlsledku jeho pretizeni (poruchové hlaseni
F0001).

Zavislost:
Na rampu maji vliv také doba zaobleni (P1130) a zpUsob zaobleni (P1134).

Poznamka:
Je-li pouzita externi zadana hodnota kmitoc¢tu s pevnymi rampami (napf¥. z fidiciho systému), nastavte v
parametrech P1120 a P1121 o hodnoty niz$i nez hodnoty fidiciho systému.

Upozornéni:
Doby rozbéhu se pouziji takto:
P1060 : Rezim krokovani je aktivni
P1120/P1121 : Normalni rezim (ON/OFF) je aktivni
P1121 Doba dobé&hu motoru Min:  0.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def:  10.00 1
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 650.00

Doba poklesu vystupniho kmito¢tu z maximalniho kmito¢tu (P1082) na nulu, pokud neni nastaveno zaobleni
dobéhové rampy.

f (Hz)
A
f max L
(P1082)[~ "IN
~N
f2
1 : »
o —_— S
oo © o=t pyyag
» P1121 > tdown =~51082

Upozornéni:
Nastaveni pfili§ kratké doby mlze vést k odpojeni ménice v disledku jeho pretizeni nebo prepéti
(poruchové hlaseni FO001 / FO002).

Doby dobéhu se pouziji takto:
P1060 : Rezim krokovani je aktivni
P1120/P1121 : Normalni rezim (ON/OFF) je aktivni

Seznam parametrii  SINAMICS G110
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P1130 Doba zaobleni rampy Min:  0.00 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def:  0.00 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 40.00

Definice doby zaobleni v sekundach dle nasledujiciho obrazku:

Af

: /55\

f >
' p1130 P1130 P1130 P1130; !
tup tdown
kde:
Zavislost Doba rozbéhu Doba dobéhu
vzdy pro
(f2-f1) = P1082 tup =P1130 +P1120 tdown =P 1130 +P1121
pro P1130> P1120 | tu =(P1130+P1120)q/ﬂ tdown=<P1130+P1121)q/ﬂ
i P1082 P1082
_ f2-f1 _ f2-f1
= =P1130 +P1120 3—2 1 =P1130 +P11213-2 11
pro P1130<=P1120 | tup 51082 tdown 51082
Poznamka:

Jsou-li nastaveny kratké nebo nulové hodnoty rampy (s P1120, P1121 < P1130) a plati-li (f_2-f_1) <

P1082, bude celkova doba rozbéhu (t_up) nebo celkova doba dobéhu (t_down) nelinearni funkci parametru

P1130. Pro vypocet celkové doby rozbéhu a celkové doby dobéhu viz podminky v rovnici uvedené vyse.
Upozornéni:

Doby zaobleni se doporucuji kvuli prevenci pfed nahlou odezvou, ¢imz se zamezi Skodlivym vlivim na

mechanické soucasti.

Doby zaobleni se nedoporucuji, pokud jsou pouzity analogové vstupy, nebot by doSlo k pfekmitu nebo
podkmitu v odezvé ménice.

Seznam parametrii  SINAMICS G110
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P1134 Typ zaobleni Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 1

Definice zaobleni rozbéhové / dobéhové rampy pfi zméné otacek (napf. pfi nové zadané hodnoté nebo
povelech OFF1, OFF3, REV).

Zaobleni je pouzito, pokud se motor rozbiha nebo dobiha a
- P1134=0,

- P1130>0a

- zadané hodnoty jesté nebylo dosazeno.

P1130>0

> —

Z&dana hodnota dosazena

f
Set \
Z4dana hodnota nedosazena

P1134=0 /'\

il

Ly
'

P1130
f
A
; Z4dana hodnota dosaZena
Set \
Z4dana hodnota nedosazena
P1134=1
\’ N >t
«—> «—> > «—> PEEN >
A P1130
ON-
OFF1 >t
Moznosti nastaveni:
0 Plynulé zaobleni
1 PferuSované zaobleni
Zavislost:
Nastaveni parametru ma vyznam pouze v pfipadé, ze hodnota parametru P1130 > 0.
P1135 Doba dobéhu motoru po povelu OFF3 Min: 0.00 Pristup

ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: s Def: 5.00 3
Skupina: ZAD_HODN Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 650.00

Parametrem se definuje doba poklesu vystupniho kmito€tu z maximalniho kmito€tu na nulu po povelu
OFF3.

Nastaveni parametrt P1130 a P1134 nebudou mit Zadny vliv na dobu dobéhu motoru po povelu OFF3.
Zapocitava se vSak uvodni doba dobé&hu o délce pfiblizné 10% P1135. Pro celkovou dobu dobé&hu po
povelu OFF3:

tdOWn,OFFS =1.1 OP1135

Poznamka:
Tato doba mGze byt prekroena, pokud je dosazeno urovné VDC_max.
r1170 CO: Zadana hodnota za rampovym generatorem Min: - Pfistup
. Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: - 3
Skupina: ZAD_HODN Max: -

Zobrazeni celkové zadané hodnoty na vystupu rampového generatoru.
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P1200 Synchronizace na otacejici se motor Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 6

Parametrem se povoluje nebo zakazuje synchronizace na otacejici se motor (letmé spinani). Dojde k rychlé
zméné vystupniho kmitoctu ménice, dokud se nezjisti skutecné otacky motoru. Poté se motor rozbiha az k
zadané hodnoté pfi normalni dobé rozbéhu.

(fmax + 2fslip nom)

A 'rozbéh k Zadané hodnoté

po normalni rampé
|
fout l > t
|
P1202 '
—_—— |
|
|
| out
ou I
!
|
|
) |
i |
i |
[ !
I dc | ¥ >
i !
Vn ! ! podie U/f
1 | charakteristiky
i |
i |
i |
V out I >
| .
—> <+
E— ‘rychlost motoru nalezena'
Moznosti nastaveni:
0 Synchronizace na otacejici se motor neni aktivovana
1 Synchronizace na otacejici se motor je aktivni vzdy, v zadaném sméru otaceni
2 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky elektrické
energie, po poruse nebo po povelu OFF2, v zadaném sméru otaceni
3 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po poruSe nebo po povelu OFF2, v zadaném
sméru otaceni
4 Synchronizace na otacejici se motor je aktivni vzdy, pouze v zadaném smeéru otaceni
5 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po vypadku a obnoveni dodavky elektrické
energie, po poruse nebo po povelu OFF2, pouze v zadaném sméru otaceni
6 Synchronizace na otacejici se motor je aktivovana po poruse nebo po povelu OFF2, pouze v
zadaném sméru otaceni
Poznamka:

Vhodné pro motory s velkym momentem setrvacnosti.

Nastaveni 1 az 3 vyhledavaji v obou smérech.
Nastaveni 4 az 6 vyhledavaji pouze v zadaném sméru otaceni.
Upozornéni:
Synchronizace na otacejici se motor smi byt pouZita jen v pfipadech, kdy se motor je$té mlze otacet (napf.
po zkratu v elektrické siti) nebo pfi zatizeni. V ostatnich pfipadech muze dojit k nadproudovym vypnutim.
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P1202 Proud pfi synchronizaci na otacejici se motor Min: 10 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: % Def: 100 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 200

Parametr definuje proud pouzity pro synchronizaci na otacejici se motor.

Hodnota parametru v [%] je vztaZzena k hodnoté jmenovitého proudu motoru (P0305).

Poznamka:
Snizeni proudu pfi synchronizaci maze zvysit vykon pfi synchronizaci na otacejici se motor, nema-li systém
pfili§ velkou setrvacnost.

P1203 Rychlost hledani pfi synchronizaci na otacejici se motor Min: 10 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: % Def: 100 3
Skupina: VLASTN_POH  Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 200

Parametrem se nastavuje rychlost zmény vystupniho kmitoctu pfi synchronizaci na otacejici se motor. Tato
hodnota zadana v [%] definuje recipro¢ni uvodni gradient v posloupnosti hledani (viz kfivka). Parametr
P 1203 ovliviuje dobu, po kterou se hleda kmito€et motoru.

A

fmax + 2 fslip,nom =P1082 + 2 2(3):30 [P0310

fmotor
A >
\ t
' )
P1203 [%] = At [ms] I:fsllp,nom [Hz] 2% = af= 2[%] d0330 0310
Af [Hz] 1[ms] P1203[%] 100

Doba hledani je ¢as, po ktery se hleda napfi¢ vSemi kmitocty mezi maximalnim kmito¢tem P1082 + 2 x
f_slip na 0 Hz.

P1203 = 100 % se definuje jako rychlost 2 % z f_slip,nom / [ms].

P1203 = 200 % dava rychlost zmény kmitoctu 1 % z f_slip,nom / [ms].
Priklad:

Pro motor s 50 Hz, 1350 ot./min. je pfi nastaveni parametru 100% maximalni doba hledani 600 ms.
Poznamka:

Vy8Si hodnota znamena plossi gradient, a tedy del$i dobu hledani.

Niz§i hodnota ma opacny efekt.

Seznam parametri  SINAMICS G110
6SL3298-0BA11-0BPO 53



Parametry 04/03

P1210 Automaticky restart pohonu Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 1 2
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 6

Nastaveni automatického restartu pohonu.
Moznosti nastaveni:
0 Automaticky restart zakazan
Automaticky restart po obnoveni dodavky elektrické energie a poruchové hlaseni
Automaticky restart po vypadku elektrické sité
Automaticky restart po snizeni napéti nebo poruse v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti v elektrickeé siti
Automaticky restart po snizeni napéti a poruse v elektrické siti
Automaticky restart po snizeni napéti, vypadku nebo poruse v elektrické siti

DDA WN =

Zavislost:
Automaticky restart probéhne pouze v pfipadé, Ze je kabelem digitalniho vstupu trvale zadan povel ON.
_;'1 ", Vystraha:
Fa Nastaveni P1210 > 2 m{ze zpUsobit automaticky restart motoru bez povelu ON!
Upozornéni:
“Snizeni napéti v elektricke siti” je pfipad, kdy dojde k vypadku proudu a jeho obnoveni pfedtim, nez displej
OP (pokud jim je méni€ vybaven) zhasne (velmi kratky vypadek proudu, kdy nedojde k uplné havarii
stejnosmérného meziobvodu).

“Vypadek v elektrické siti” je pfipad, kdy displej zhasne (dlouhy vypadek proudu, kdy dojde k Uplné havarii
stejnosmérného meziobvodu) pfedtim, nez dojde k obnoveni dodavky elektrického proudu.

“Doba zpozdéni” je Cas mezi pokusy zabranit poruse. “Doba zpozdéni” prvniho pokusu 1 sekunda se
zdvojnasobuje s kazdym dal§im pokusem.

“Pocet pokusl o automaticky restart” je pocet automatickych restart, jimiz se méni¢ pokusi zabranit
poruse. Vychozi hodnota “Poctu pokusu o automaticky restart” je 3.

Pokud se podafi zabranit poruse po 4 sekundach od posledniho poruchového stavu, obnovi se vychozi
nastaveni “Poctu pokusl o automaticky restart” a “Doba zpozdéni” se nastavi na 1 sekundu.

P1210 = 0:
Automaticky restart je zakazan.

P1210 = 1:

Méni¢ vynuluje poruchy, tj. vynuluje poruchu po obnoveni dodavky elektrického proudu. To znamena, ze
toto nastaveni se vztahuje pouze k pfipadim Uplného vypadku proudu a zastaveni ménice, snizeni napéti
nestaci. Ménic se nespusti dokud neni zadan povel ON.

P1210 = 2:
Méni¢ vynuluje poruchové hlaSeni FO003 pfi obnoveni dodavky elektrického proudu po vypadku a
automaticky spusti jednotku. Pro toto nastaveni je nutné, aby povel ON byl pfipojen na digitalni vstup (DIN).

P1210 = 3:

Pro toto nastaveni je rozhodujici, aby se jednotka automaticky spustila pouze v pfipadé, Ze v dobé poruch
(FOO003 atd.) byla v chodu. Méni¢ vynuluje poruchu a automaticky spusti jednotku po vypadku elektrického
proudu nebo po snizeni napéti v elektricke siti. Pro toto nastaveni je nutné, aby povel ON byl pfipojen na
digitalni vstup (DIN).

P1210 = 4:

Pro toto nastaveni je rozhodujici, aby se jednotka automaticky spustila pouze v pfipadé, Ze v dobé poruch
(FO003 atd.) byla v chodu. Méni¢ vynuluje poruchu a automaticky spusti jednotku po vypadku elektrického
proudu nebo po snizeni napéti v elektrickeé siti. Pro toto nastaveni je nutné, aby povel ON byl pfipojen na
digitalni vstup (DIN).

P1210 = 5:
Méni¢ vynuluje poruchy FO003 atd. pfi obnoveni dodavky elektrického proudu a automaticky spusti
jednotku. Pro toto nastaveni je nutné, aby povel ON byl pfipojen na digitalni vstup (DIN).

P1210 = 6:

Méni€ vynuluje poruchy (FO003 atd.) pfi obnoveni dodavky elektrického proudu po vypadku nebo snizeni
napéti v elektrické siti a automaticky spusti jednotku. Pro toto nastaveni je nutné, aby povel ON byl pfipojen
na digitalni vstup (DIN). Nastaveni 6 provede okamzity automaticky restart motoru.

V nasledujici tabulce je uveden pfehled pouziti parametru P1210.
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ON vzdy aktivni ON bez napéti
P1210 =
Porucha F0003 pfi VSechny ostatni poruchy pfi | VSechny poruchy
vypadku proudy snizeni napéti lvypadku proudu snizeni napéti +F0003
0 - - - - -
1 |Nulovani poruchy - - - Nulovani poruchy
Nulovani poruchy| Nulovani poruchy
2 + - - - +
restart restart
3 Nulovani poruchy|Nulovani poruchy Nulovani poruchy Nulovani poruchy|
+ + + + -
restart restart restart restart
Nulovani poruchylNulovani poruchy
4 + + - - -
restart restart
Nulovani poruchy| Nulovani poruchy] Nulovani poruchy
5 + - - + +
restart restart restart
6 Nulovani poruchy|Nulovani poruchy Nulovani poruchy Nulovani poruchy Nulovani poruchy
+ + + + +
restart restart restart restart restart

V pfipadech, kdy se motor mize jesté otacet (napf. po zkratu v elektrické siti), nebo pfi zatizeni je nutné

pouziti synchronizaci na otacejici se motor (P1200).

P1215 Povoleni externi brzdy
ProvStav: T

Skupina: VLASTN_POH

Typ dat: U16
Aktivni: Potvrdit

Jednotka: -
RychUved: Ne

Min: 0 Pristup
Def: 0
Max: 1 3

Zapnuti/vypnuti externi mechanické brzdy.

Mechanicka externi brzda motoru (MHB) je ovladana pomoci signalu stavového slova 1 r0052 Bit 12
“ovladani externi brzdy aktivni”. Relé brzdy se otevira v bodé 1 a zavira v bodé 2. Signal muze byt vyslan

pomoci:
digitalniho vystupu (napf. DOUT 0: ==> P0731 = 18)
stavového slova sériového rozhrani (napf. USS)

ON / OFF1/OFF 3:

ONT

OFF1/OFF3

Ukonéena

ot

magnetizace

motoru

fA

P0346
 J

fmin

ot

(P1080)

P1216
ro052

Bit12

T .

Bod 1

P1217
Bod 2
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ON / OFF2:
OFF2

Neaktivni

Ukonéena
magnetizace

motoru

f

ul
OFF1/OFF3 T
!
A

fmin

-
P0346

(P1080)

-t

ro052
Bit12 1

-

P1216

Moznosti nastaveni:

0 Ovladani brzdy neni aktivni
1 Ovladani brzdy je aktivni

-t

_,-'1 s, Vystraha:

P Externi brzdu neni mozné pouzit jako pracovni brzdu, nebot’ externi brzdy jsou zpravidla projektovany pro

omezeny pocet pouziti.

Poznamka:

Typickou hodnotou minimalniho kmito€tu P1080 pro externi brzdu je skluzovy kmito¢et motoru r0330.

P1216 Doba zpozdéni po vypnuti externi brzdy Min: 0.0 Pristup
ProvStav: T Typ dat: Float Jednotka: s Def: 1.0 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 20.0

Hodnota parametru urcuje, jak dlouho pfi rozbéhu motoru zistane vystupni kmitocet na hodnoté
minimalniho kmito¢tu P1080 pfi sepnuté externi brzdé, nez otacky motoru narostou na bod 1 (jak je
uvedeno v parametru P1215 — povoleni externi brzdy). Méni¢ se v tomto profilu spusti na minimalnim
kmito€tu P1080, tj. bez rampy.

Poznamka:
Typickou hodnotou minimalniho kmito¢tu P1080 pro tento typ aplikace je skluzovy kmito€et motoru.

Jmenovity skluzovy kmitoCet Ize vypocitat pomoci nasledujiciho vzorce:

I’0330 Nsyn —Nn

fsip[Hz] = [(P0310 = n

Nsyn

DalSi informace:
Viz obrazek u parametru P1215 (povoleni externi brzdy).

P1217 Doba zpozdéni po sepnuti externi brzdy pfi dobéhu Min: 0.0 Pfistup
ProvStav: T Typ dat: Float Jednotka: s Def: 1.0 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 20.0

Hodnota parametru uréuje, jak dlouho pfi dobéhu motoru do bodu 2 zistane vystupni kmitocet na hodnoté
minimalniho kmitoctu (P1080) pfi sepnuté externi brzdé.

DalSi informace:
Viz obrazek u parametru P1215 (povoleni externi brzdy).
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P1232 Proud stejnosmérného brzdéni Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: % Def: 100 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 250

Parametrem se ur¢uje hodnota stejnosmérného proudu v [%] vztaZzena ke jmenovitému proudu motoru

(P0305).

Stejnosmérné brzdéni Ize vyvolat za dodrzeni nasledujicich podminek:

- OFF1nebo OFF3  ==>viz P1233
- DIN nebo USS ==> viz nize
DIN
A
PO70x =25 1
uss® | % >
" ¥ Y t
Rid.sl. 2Bit09 f /[ set
Ss brzdéni
A N
f_act
-
i / t
P0347
Il {\ A DA _
Wil \} \/ UV VU
Ss brzdéni aktivni
rQ053 1
Bit 00 0 r

Pozn.: Ss brzdéni Ize aplikovat pfi stavech r0002 =1, 4, 5
*) plati pouze pro SINAMICS G110 CPM110 USS
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P1233 Doba stejnosmérného brzdéni Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: s Def: 0 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 250

Parametrem se urCuje, jak dlouho ma byt stejnosmérné brzdéni aktivni po povelu OFF1 nebo OFF3.

@ ONA

OFF1/OFF3 ¥ | -t
A L P0347
OFF2 —
-t
Of Yy \
0 A
OFF2
Ss brzdéni
-t
Ss brzdéni aktivni
ro053 1
Bit00 g >t
l—— P1233 —P»
@
OFF1/OFF3 -t
A R
OFF2 —
Pt
of
A
. OFF2
Ss brzdéni
-t
Ss brzdéni aktivni \ i
ro053 1
Bit00 g >t
P1233

Parametr P1232 stale fidi uroveri stejnosmérného brzdéni.

Hodnota:
P1233=0:
Neaktivni.
P1233=1-250:
Aktivni po stanovenou dobu.

.-'1 %, Vystraha:
) PFi stejnosmérném brzdéni se kineticka energie motoru prevadi na teplo v motoru. PFi déletrvajicim

stejnosmérném brzdéni mdze dojit k prehfati jednotky!

Upozornéni:

Funkce stejnosmérného brzdéni rychle zastavuje motor aplikaci stejnosmérného proudu. P¥i aplikaci
stejnosmérného brzdného signalu jsou zablokovany vystupni pulsy ménice a stejnosmérny proud neni
napajen, dokud neni motor dostate€né demagnetizovan (doba demagnetizace je vypoctena automaticky
podle parametrt motoru).
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P1240 Nastaveni regulatoru napéti ss meziobvodu (Vdc) Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 1 3
Skupina: VLASTN_POH Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 1

Parametrem se aktivuje a deaktivuje regulator maximalniho pfipustného napéti stejnosmérného
meziobvodu (r0026).

Regulator napéti stejnosmérného proudu dynamicky fidi napéti stejnosmérného meziobvodu a chrani pfed
prekroceni napéti meziobvodu u systémuG s velkym momentem setrvacnosti.
Moznosti nastaveni:

0 Regulator napéti ss meziobvodu zakazan
1 Regulator napéti ss meziobvodu povolen
Poznamka:

Regulator napéti ss meziobvodu zvySuje dobu rozbéhu motoru, ¢imz udrzuje napéti ss meziobvodu (r0026)
Vv pfipustnych mezich.

P1300 Volba médu fizeni a regulace Min: 0 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 2
Skupina: RIZENI Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 3

Parametrem se voli zavislost mezi otackami motoru a napétim dodanym méni¢em, jak vyplyva z obrazku.

Moznosti nastaveni:

0 Linearni charakteristika U/f
2 Kvadraticka charakteristika U/f
3 Vicebodova charakteristika U/f

Poznamka:

P1300=0

Linearni
charakteristika

Standardni N

P1300 =0

P1300 =2

Kvadraticka
charakteristika

Charakteristiky, které pokryvaiji Y%
viastnosti toc¢ivého momentu A
vyrobniho zafizeni (napf. ¢erpadel

a ventilatora). Va

a) Pomer na?etl a kmltoctu vhodny
pro V kace, jako jsou
nektera cerpadla a vent||atory

b) UzZitim niZ8ich napéti pfi nizsich
vystupnich kmitoctech Ize
dosahnout vyznamnych

P1300 =2

uspor energie.

P1300 =3

Vicebodova
charakteristika

Volné programovatelna v Vi

nejlepSiho poméru U/f pro motor
nebo vyrobni zafizeni.

charakteristika umozZiuje volbu

r0071
Vv,

n
P0304

P1300=3

P1325
P1323

P1321
P1310°6

»-f

fo 1 f2 3 f

f
OHz P1320 P1322  P1324 PO310  P1082

V nasledujici tabulce je uveden prehled fidicich parametra (U/f), jez Ize modifikovat ve vztahu k zavislostem
P1300:
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Par. ¢.. Nazev parametru Pristup Uif
P1300 =
of2] 3
P1300 | Zpusob oviadani 2 x| x| x
P1310 | Trvalé zvySeni napéti 2 x | x X
P1311 | ZvySeni nap napéti motoru pfirozbéhy 2 x| x| x
P1312 | Posun U/f charakteristiky pfi rozb&hu 2 x| x| x
P1316 | Kmitoget zvySeni nap. napéti motoru 3 X | x| x
P1320 | Vicebodova U/f charakteristika f1 3 - - x
P1321 | Vicebodova U/f charakteristika U1 3 -1 -] x
P1322 | vicebodova U/f charakteristika f2 3 1 -1 -[x
P1323 | Vicebodova U/f charakteristika U2 3 -1 -] x
P1324 | Vicebodova U/f charakteristika f3 3 - -] x
P1325 | Vicebodova U/f charakteristika U3 3 - -] x
P1335 | Kompenzace skluzu 2 x| x| x
P1310 Trvalé zvysSeni napajeciho napéti motoru Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def:  50.0 2
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 250.0
PFi nizkych vystupnich kmitoctech mize byt vystupni napéti pfili§ nizké na to, aby udrzelo konstantni
moment. Vystupni napéti mize nicméné byt pfili§ nizké
- pro magnetizaci asynchronniho motoru
- udrzeni zatizeni
- pro prekonani ztrat v systému. Pomoci parametru P1310 Ize vystupni napéti zvysit.
Vystupni napéti ménic¢e maze byt parametrem P1310 zvySeno pro kompenzaci ztrat, udrzeni zatizeni na 0
Hz nebo pro zachovani magnetizace.
Parametr definuje uroven zvySeni napéti vztazenou k parametru P0305 (jmenovity proud motoru),
aplikovatelnou jak na linearni, tak na kvadratické kfivky U/f podle nasledujiciho diagramu:
VA Linearni Uf
Vmax -
/
V.
Vn Jé'\\
(P0304) ,\({AQ
S
Az D
actual V Boost
VconBoost, 100 |- 0{\
‘\(‘\\ /Q
&
&E
N\ R
\ VconBoosts0
! » f
0 fBoost,end fn f max
(P1316) (PO310) (P1082)
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VA Kvadraticka U/f
Vmax 7
/
Vn /,
(P0304)
actual V g,
VConBoosUOO AN
\
0 fBoost.end fn fmax > f
(P1316) (P0310)  (P1082)

kde jsou dany hodnoty napéti

P1310
V conBoost,100 = P0305 (P0350 GW
— VConBoost,1OO
VConBoost,SO - T
Poznamka:

ZvySeni napéti zvySuje zahfivani motoru (zejména v klidu).

Hodnoty zvyseni napéti se kombinuji se stalym zvySovanim napéti (P1310) pouzitym soucasné s jinymi
parametry zvySovani napéti (zvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu P1311 a posun U/f
charakteristiky pfi rozbéhu 1312).

Priority téchto parametrd jsou nicméné sefazeny takto:
P1310 > P1311 > P1312

Celkové zvysSeni napajeciho napéti je omezeno nasledujici rovnici:
2V o S3R_0O,,  =3[P0305 (P0350
Zvyseni napéti omezuje nastaveni parametru P0640 (Spi¢kovy proud motoru [%]):

YVeoost . P0640
P0305(P0350 100
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P1311 Zvyseni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def: 0.0 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 250.0
Parametrem je mozné zvysit proud motoru pfi rozbéhu pohonu. Parametr je tak vhodny pro pfidavani
to¢ivého momentu pfi zrychlovani a zpomalovani. Na rozdil od parametru P1312, ktery je aktivni pouze pfi
prvni akceleraci po povelu ON, parametr P1311 je vzdy aktivni pfi zméné otacek, neni-li poruSena nize
uvedena podminka.

Aplikuje zvySeni napéti v [%] vztazené k parametru PO305 (jmenovity proud motoru) po zméné kladné
z4&dané hodnoty a po dosazeni zadané hodnoty vraci napéti na plvodni hodnotu.
\Y Linearni Uf
A
Vmax
Vn
(P0304)
-
VaaBoost, 100 -
VAocBoost 50
H pf
0 fBoost,end fn fmax
(P1316) (P0310) (P1082)
kde jsou dany hodnoty napéti
P1311
VACCBOOSL‘]OO = P0305 DPO350 BW
_ VAccBoost, 100
V AccBoost,50 T o
Poznamka:

Viz parametr P1310.
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P1312 Posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def: 0.0 2
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 250.0

Parametrem je ur¢en konstantni posun linearni i kvadratické U/f charakteristiky v [%] vztaZzeny k parametru
P0305 (jmenovity proud motoru) na aktivni kfivku U/f po povelu ON. Parametr je aktivni, dokud

1) rampovy vystup poprvé nedosahne zadané hodnoty
2) neni zadana hodnota snizena pod hodnotu momentalniho rampového vystupu.

Nastaveni parametru je vhodné v pfipadé pohonu s velkym momentem setrvacnosti.

Nastaveni pfili§ velkého posunu U/f charakteristiky pfi rozbéhu (P1312) zpusobi, Ze méni¢ omezi proud,
ktery pak omezi vystupni kmitoCet pod zadany kmitocet.

\Y
A Linearni Uf

Vmax

Vn
(P0304)

=

VStanBoost,100 i

VstartBoost50

0 faoost.end fn fmax
(P1316) (P0310) (P1082)

kde jsou dany hodnoty napéti

P1312
VStaI’lBOOSt,‘]OO =P0305 [P0350 DW

V startBoost, 100

VstartBoost,50 = >

Priklad:
Z&dana hodnota = 50 Hz. Rozb&h motoru s posunem U/f charakteristiky. B&hem rozbéhu je Zadana
hodnota zménéna na 20 Hz. Jakmile dojde k dosazeni zadané hodnoty, deaktivuje se zvysSeni napéti,
protoZe zadana hodnota je niz§i neZ momentalni rampovy vystup.

Poznamka:
Viz parametr P1310.
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P1316 Kmitocet zvySeni napajeciho napéti motoru Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def: 20.0 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 100.0

Parametrem se urCuje kmitoCet, ve kterém hodnota zvySeni pocatecniho napéti motoru dosahne 50 % své
hodnoty.

Hodnota parametru v [%] je vztaZena k parametru P0310 (jmenovity kmitoCet motoru).

Vychozi kmitoCet je nastaven takto::

fBoost min = 2 [{ 153

+3)

RV Pmotor
Poznamka:

Pokrogili uzivatelé mohou zménit tuto hodnotu a upravit tvar kfivky, napf. za u€elem zvyseni to¢ivého
momentu pfi ur€itém kmitoctu.

Vychozi hodnota zavisi na typu ménice a jeho parametrech.

DalSi informace:
Viz obrazek u parametru P1310 (trvalé zvySeni napajeciho napéti).

P1320 Vicebodova U/f charakteristika f1 Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  0.00 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00

Nastaveni soufadnic U/f (P1320/1321 az P1324/1325) pro definici U/f charakteristiky.

\Y A ,
- /
Vmax Vmax - f(vdc’ Mmax) / °
r0071
Vn
P0304
P1325
P1323 !
P1321 foremmemea i
P1310 ; §
i ! >
f0 f1 f2 f3 f, f oo f
0Hz P1320 P1322 P1324  P0310 P1082
P1310[%]
P1310[V] = ———— [P0350 [{3/3 [P0305
M 100[%] R/_
Zavislost:
Pro volbu parametru nastavte parametr P1300 = 3 (vicebodova charakteristika U/f).
Poznamka:

Mezi jednotlivymi body je aplikovana linearni interpolace.

Vicebodova U/f charakteristika (P1300 = 3) ma 3 programovatelné body. Dva neprogramovatelné body
jsou:

- Plynulé zvySovani napéti P1310 pfi 0 Hz

- Jmenovité napéti motoru P0304 pfi jmenovitém kmito¢tu motoru P0310.

Na U/f s vicebodovou charakteristikou jsou aplikovany zvySeni napajeciho napéti motoru pfi rozbéhu a
posun U/f charakteristiky pfi rozbéhu, definované v parametrech P1310 a P1311.

P1321 Vicebodova U/f charakteristika U1 Min: 0.0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: V Def: 0.0 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Né Max: 3000.0

Viz parametr P1320 (vicebodova U/f charakteristika f1).
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P1322 Vicebodova U/f charakteristika f2 Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  0.00 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00
Viz parametr P1320 (vicebodova U/f charakteristika f1).
P1323 Vicebodova U/f charakteristika U2 Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: V Def: 0.0 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 3000.0
Viz parametr P1320 (vicebodova U/f charakteristika f1).
P1324 Vicebodova U/f charakteristika 3 Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  0.00 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 650.00
Viz parametr P1320 (vicebodova U/f charakteristika f1).
P1325 Vicebodova U/f charakteristika U3 Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: V Def: 0.0 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 3000.0
Viz parametr P1320 (vicebodova U/f charakteristika f1).
P1335 Kompenzace skluzu Min: 0.0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: % Def: 0.0 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 600.0
Parametr dynamicky upravuje kmitocet ménice, ¢imz jsou zachovany konstantni otacky motoru nezavisle
na zatizeni motoru.
P¥i fizeni U/f budou otacky motoru vzdy nizSi nez povelova rychlost z diivodu skluzové rychlosti. Pro dany
povel rychlosti budou otacky klesat, nebot' dojde ke zvySeni zatizeni. Regulaci otacek jednotky Ize zlepSit
postupem zvanym kompenzace skluzu.
Skluz pfi zvySeni zatizeni z M1 na M2 (viz obr.) snizi otacky motoru z f1 na f2. Méni¢ muaze tuto ztratu
kompenzovat mirnym zvySovanim vystupniho kmitoCtu s rostoucim zatizenim. ZvySeni vystupniho kmitoctu
z f_out_M1 na f_out_M2 povede k ota€kam motoru f1 pro zatizeni M2. Méni¢ zméri proud a zvysi vystupni
kmitocet, €imz kompenzuje o€ekavany skluz. Parametr P1335 Ize aktivovat pro doladéni kompenzace
skluzu.
Bez kompenzace skluzu S kompenzaci skluzu
M M
A A
/\ ”/\
\
M2 M2 >
\)
\
\
M M,
‘\
> f >+
AOf Af
f2 f1 f2 f1 fout M2
out M1
Hodnota:
P1335= 0%:
Kompenzace skluzu je vypnuta.
P1335=50 % -70 % :
PIna kompenzace skluzu pro studeny motor (¢astecné zatizeni).
P1335 =100 % :
PIna kompenzace skluzu pro zahfaty motor (plné zatizeni).
Upozornéni:
Pouzita hodnota kompenzace skluzu (normovana parametrem P1335) je omezena rovnici:
fslip_comp_max = 2.5 10330
P1340 Zesileni regulatoru Imax Min:  0.000 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: - Def: 0.000 3
Skupina: RIZENI Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 0.499

Proporcionalni slozka regulatoru maximalniho proudu Imax.
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Pokud dojde k zvySeni vystupniho proudu méni¢e nad hodnotu maximalniho vystupniho proudu (r0067),
regulator Imax S€ snazi snizit vystupni kmitocet ménice (az na hodnotu skluzového kmito¢tu motoru). Pokud
timto zasahem nedojde ke sniZeni proudu, sniZzuje se vystupni napéti.

Po odeznéni pretizeni pohonu a poklesu vystupniho proudu ménice se regulator maximalniho proudu lmax
deaktivuje a vystupni kmitoCet se zvySi na zadanou hodnotu podle nastavené rozbéhové rampy (P1120).

P1800 Spinaci kmito¢et Min: 2 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: kHz Def: 8 3
Skupina: MENIC Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 16

Nastaveni spinaciho kmito¢tu spinac¢d v ménici. Tento kmitoc¢et Ize ménit po 2 kHz.

Zavislost:
Minimalni spinaci kmitoc¢et zavisi na nastaveni parametrti P1082 (maximalni kmitocet) a P0310 (jmenovity
kmito€et motoru).

Maximalni kmito¢et P1082 je omezen na spinaci kmito¢et P1800 (viz P1082).

Poznamka:
Je-li spinaci kmito€et zvySen, maze byt odlehéen maximalni proud ménice r0209. Charakteristika
odleh&ovani zavisi na typu a vykonu ménige (viz manual NAVOD K POUZITI)

Jestlize neni bezpodmineéné nutny nehluény provoz ménice, je vhodné volit niz§i hodnotu spinaciho
kmitoCtu. P¥i nizSi hodnoté spinaciho kmito€tu se snizi ztraty v ménici a také ruseni.

r1801 CO: Aktualni spinaci kmitocet Min: - Pristup
o Typ dat: U16 Jednotka: kHz Def: - 3
Skupina: MENIC Max: -

Skute€na hodnota spinaciho kmito€tu ve spinadich ménice.

Upozornéni:
Za urcitych podminek méni¢ zméni spinaci kmito€et nastaveny v parametru P1800. PFi spusténi je spinaci
kmito¢et nastaven na minimalni hodnotu; pod hodnotou provozniho kmito¢tu 2 Hz je spinaci kmitocet pulen.

P2000 Referenéni kmitocet Min:  1.00 Pfistup
ProvStav: CT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def:  50.00 3
Skupina: DIG_l/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 650.00

Parametr P2000 pfedstavuje vztaznou hodnotu kmito¢tu pro hodnoty kmito¢tu zobrazené/pfenasené jako
procento hexadecimalni hodnoty, kde
- hexadecimalné 4000 H ==> P2000 (napf.: USS-PZD)
- procentualné 100 % ==> P2000 (napf.: ADC)

Priklad:
Signal analogového vstupu (ADC) je pfipojen na zadanou hodnotu kmito¢tu (napf. P1000 = 2). Skute¢né
procento vstupni hodnoty je periodicky pfevadéno na absolutni Zadanou hodnotu kmitoctu (v Hz)
referenénim kmito¢tem P2000.

USS P1082

f (Hex)
PZD
Smér Rizeni
f[HZ] otaceni motoru

f act — ~ f_act,limit

f (%)
ADC
Normalizace Omezeni
fiHz) =—1 &) pr000 =) pogag f_actimit = min(P1082, f_act)
4000(Hex) 100 %
1 Vystraha:
) Parametr P2000 predstavuje referenéni kmitocet vy$e uvedenych rozhrani. PFislusnym rozhranim muze byt

aplikovana maximalni zadana hodnota 2*P2000. Na rozdil od parametru P1082 (maximalni kmitocet) je
takto nezavisle na referenc¢nim kmitoctu vnitfné omezen kmitoet ménice. Modifikaci parametru P2000 bude
parametr také pfizpusoben novému nastaveni.

Upozornéni:
Referenéni parametry jsou navrzeny jako pomlcka pro prezentaci zaddané hodnoty a skute¢nych hodnot
signalu jednotnym zplisobem. To plati rovnéz pro pevna nastaveni zadana jako procenta. Hodnota 100%
odpovida hodnoté 4000H, pf. 4000 0000H u dvojnasobnych hodnot.
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P2010 Rychlost pfenosu dat sériové komunikace USS Min: 3 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 6 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 9
Nastaveni rychlosti pfenosu dat pro sériovou komunikaci USS.
Moznosti nastaveni:
3 1200 baud
4 2400 baud
5 4800 baud
6 9600 baud
7 19200 baud
8 38400 baud
9 57600 baud
P2011 Adresa ménice na sériové lince USS Min: 0 Pfistup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: O 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 31
Nastaveni unikatni adresy pro ménic.
Poznamka:
PFes sériové rozhrani Ize pfipojit az 30 ménici (ij. celkem 31 ménicu) a Fidit je protokolem sériové sbérnice
USS.
P2012 Délka procesnich dat PZD sériové linky USS Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 2 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 4
Obsahem parametru je pocet 16bitovych slov ¢asti PZD v telegramu pfenaseného po sériové lince USS.
V této oblasti jsou procesni data (PZD) trvale pfenasena mezi zafizenim master a zafizenimi slave. Cast
PZD telegramu USS se pouziva pro hlavni Zzadanou hodnotu a fizeni ménice.
Procesni data PZD slouzi k pfenosu Fidicich a stavovych signall, zadané a skute¢né hodnoty ménice.
Upozornéni:

Protokol USS se sklada z PZD a PKW, které mohou byt uzivatelem zménény pomoci parametri P2012 a
P2013.

- Telegram USS >
Parametr Procesni data
STX|| LGE || ADR PKW PZD BCC
/ ~—
PKE IND PWE PzZD1 PzD2 PzZD3 PzD4
STX  Zaé&atek textu PKE Cislo parametru
LGE Délka IND Index
ADR Adresa PWE Hodnota parametru

PKW  Hodnota &isla parametru
PZD Procesni data
BCC Kontrolni znak kontroly bloku

PZD pfenasi fidici slovo a zadanou hodnotu nebo stavové slovo a skuteéné hodnoty. Pocet slov PZD v
telegramu USS je ur€en parametrem P2012, kde prvni dvé slova jsou

a) fidici slovo a hlavni zadana hodnota nebo

b) stavové slovo a skute¢na hodnota.

Je-li parametr P2012 roven 4, pfenasi se dalsi fidici slovo jako ¢tvrté slovo PZD (vychozi nastaveni).

STW HSW
ZSW HIW STW2

PZD1 PzD2 PzZD3 PZD4
f——————— P2012 —————————»]

STW  Ridici slovo HSW  Hiavni 2adana hodnota
ZSW  Statusové slovo HIW Hilavni skuteéna hodnota
PZD Procesni data
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P2013 Délka ¢asti PKW sériové linky USS Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 127 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 127

Obsahem parametru je pocet 16bitovych slov Casti PKW v telegramu pfenaseného po sériové lince USS.
Cast PKW se muze ménit. Podle daného pozadavku Ize parametrizovat tfislovné nebo Ctyi'slovné proménné
délky slov. Cast PKW telegramu USS slouzi ke zméné a ¢teni hodnot parametr(i ménice.

Moznosti nastaveni:

0 Cast PKW neni pfenasena
3 3 slova
4 4 slova
127 Proménna délka ¢asti PKW
Priklad:
Typ dat
L6 (16 Bit) 1132 (32 Bit) (32 Bit)
PA13=3 » chyba pfistupu chyba pfistupu
PX13=4 Ed hd X
PAOM5=12 b hd b
Upozornéni:

68

Protokol USS se sklada z PZD a PKW, které mohou byt uzivatelem zménény pomoci parametri P2012 a
P2013.

Parametr P2013 urcuje pocet slov PKW v telegramu USS. Nastaveni parametru P2013 na 3 nebo 4 urcuje
délku slov PKW (3 = tfi slova a 4 = Ctyfi slova). Je-li parametr P2013 nastaven na hodnotu 127, délka slov
PKW se upravuje automaticky podle pozadavku.

P2013 =3 — P2013 ——
PKE IND PWE
‘1 slovo >
kazdé 16 bit

P2013 =4 l¢————— P2013 ————— !

PKE IND PWE
i

PKE Cislo parametru
IND Index

PWE Hodnota parametru

Je-li zvolena pevna délka PKW ¢asti, Ize pfenaset pouze jednu hodnotu parametru. V pfipadé indexového
parametru je tfeba pouzit proménnou délku ¢asti PKW, maji-li se vSechny indexy pfenést v jednom
telegramu. P¥i volbé pevné délky PKW ¢asti je dllezité se ujistit, Ze dana hodnota miize byt pfenasena
pomoci této délky casti PKW.

Nastaveni P2013 = 3 fixuje délku PKW, avS§ak neumoznuje pfistup k mnoha hodnotam parametru. Pouziti
hodnoty mimo povoleny rozsah vrati chybové hlaseni parametru, hodnota neni akceptovana a stav ménice
pfitom neni ovlivnén. Toto nastaveni je vhodné pro aplikace, kde se neméni parametry, pouzivaji se vSak
také MM3. Toto nastaveni neumozriuje rezim vysilani.

Nastaveni P2013 = 4 fixuje délku PKW. Umozriuje pfistup ke vSem parametrim, avSak indexové parametry
mohou byt ¢teny pouze index po indexu. Pofadi slov pro jednoslovné hodnoty je jiné nez u nastaveni 3 a
127, viz ptiklad nize.

Velmi uzite€né je nastaveni P2013 = 127. Délka odezvy PKW se li§i v zavislosti na mnozstvi potfebnych
informaci. S timto nastavenim Ize €ist informace o poruchach a vSechny indexy jednoho parametru
najednou v jediném telegramu.

Pfiklad:
Nastaveni parametru P0700 na hodnotu 5 (0700 = 2BC (hex))
P2013 =3 P2013 =4 P2013 =127
Master — SINAMICS | 22BC 0000 0005 22BC 0000 0000 0005 | 22BC 0000 0005 0000
SINAMICS - Master | 12BC 0000 0005 12BC 0000 0000 0005 | 12BC 0000 0005
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P2014 Maximalni pfipustna prodleva mezi dvéma po sobé jdoucimi telegramy Pristup
uss Min: 0 3

ProvStav: CT Typ dat: U16 Jednotka: ms Def: 0

Skupina: DIG_I/O Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 65535

Nastaveni doby T_off, po které je generovano poruchové hlaseni (FO070), neni-li kanaly USS pfijat

telegram.

Upozornéni:

Vychozi nastaveni (¢as nastaveny na 0) deaktivuje funkci hlidani prodlevy mezi dvéma telegramy.

r2018[4] CO: Prijata data PZD ze sériové linky USS Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -

Zobrazeni procesnich dat pfijatych ze sériové linky USS.

STW Ridici slovo
HSW Hlavni Zadana hodnota

A

Telegram USS

A

[r20187]
K Lo 0 > Seeerseee 2036
b __[1]Y
N .'..‘ { » 2 >
e TS
i »[r2037 D)
PZD4 PzZD3 PzZD2 PZD1 I
STW2 HSW STW1 |
l———————————————— P2012 ———p |
e I STX zacatek textu
all | LGE Déka
| ADR Adresa
BCC PZD PKW ADRI LcE || sTX ! Eg\év E?:Cr(]aost:l E:Itz paremetry
Procesnidata)  Paramer I BCC Kontrolni znak kontroly bloku
|
|
|

USS naCOM ———p>«— Mapovani PZD na parametr 2018

Index:
r2018[0] : 0. pfijaté slovo
r2018[1] : 1. pfijaté slovo
r2018[2] : 2. pfijaté slovo
r2018[3] : 3. prijaté slovo
Poznamka:
Ridici slova mohou byt zobrazena po jednotlivych bitech jako obsah parametrii r2036 a r2037.
r2024 Pocet bezchybnych telegramt sériové linky USS Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poétu bezchybné pfijatych telegram(l pfenasenych po sériové lince USS.
r2025 Pocet odmitnutych telegramt sériové linky USS Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poctu pfijatych telegram( pfenasenych po sériové lince USS, které byly z dGvodu chyby
odmitnuty.
r2026 Pocet chybnych znaki v telegramu sériové linky USS Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poétu chybné pfijatych znakll v telegramu pfenéaSeném po sériové lince USS.
r2027 Pocet telegram sériové linky USS s pretec¢enim Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poctu telegramt prenasenych po sériové lince USS, které nebyly v daném ¢asovém Useku
pfeneseny celé.
r2028 Pocet telegrami sériové linky USS s paritni chybou Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -

Zobrazeni poctu telegramt prenasenych po sériové lince USS, které obsahovaly chybny paritni bit.
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r2029 Pocet telegramt sériové linky USS bez start signalu Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poctu telegramu prenasenych po sériové lince USS, u kterych nebyl rozpoznan startovaci puls.
r2030 Pocet telegram sériové linky USS s BCC chybou Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poctu telegramu prenasenych po sériové lince USS, které obsahovaly chybny kontrolni soucet.
r2031 Pocet telegrami sériové linky USS s chybnou délkou Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni poctu telegramt pfenasenych po sériové lince USS, u nichz skute¢na délka neodpovidala délce
ocekavané.
r2036 BO: Ridici slovo 1 sériové linky USS2 Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni stavu pfijatého fidiciho slova 1 ménice (ij. 1. slova v USS = PZD1).
Bitova pole:
Bit00O ON/OFF1 0 NE 1 ANO
Bit01 OFF2: Elektrické zastaveni 0 ANO 1 NE
Bit02 OFF3: Rychlé zastaveni 0 ANO 1 NE
Bit03 Povoleni pulsu 0 NE 1 ANO
Bit04 Rampovy generator odblokovéan 0 NE 1 ANO
Bit0O5 Rampovy generator spust én 0 NE 1 ANO
Bit0O6 Povoleni zadané hodnoty 0 NE 1 ANO
Bit0O7 Nulovéani poruchy 0 NE 1 ANO
Bit08 Krokovani vpravo 0 NE 1 ANO
Bit09 Krokovéani vlevo 0 NE 1 ANO
Bitl0 Pozadavek tizeni z ridiciho systému 0 NE 1 ANO
Bitll Reverzace (zm &na chodu ota  ceni) 0 NE 1 ANO
Bit1l3 Motorpotenciometr zvysit 0 NE 1 ANO
Bitl4 Motorpotenciometr snizit 0 NE 1 ANO
Bitl5 Dalkové ovladani / Mistni ovladani 0 NE 1 ANO
Zavislost:
Viz parametr P2012.
Poznamka:
Nastavuje fidici slovo r0054, je-li jako zpusob ovladani zvolena sériova linka USS (viz P0700).
Pro aktivaci bitu Mistni ovladani / Dalkové ovladani je tfeba nastavit parametru P0810.
DalSi informace: )
Sedmisegmentovy displej bitovych parametr( (binarnich parametrd) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr.
r2037 BO: Ridici slovo 2 sériové linky USS Min: - Pristup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: DIG_I/O Max: -
Zobrazeni stavu pfijatého pfidavného fidiciho slova ménice (tj. 4. slova v USS = PZD4).
Bitova pole:
BitOO Pevny zadany kmito cetBit0 0 NE 1 ANO
Bit01 Pevny zadany kmito cet Bit 1 0 NE 1 ANO
Bit02 Pevny zadany kmito cet Bit 2 0 NE 1 ANO
Bit09 Povoleni ss brzd ani 0 NE 1 ANO
Bitl3 Externi porucha 1 0 ANO 1 NE
Zavislost:
Viz parametr P2012.
Poznamka:

Nastavuje fidici slovo r0055, je-li jako zpusob ovladani zvolena sériova linka USS (viz P0700).

Pro povoleni funkce externi poruchy (r2037 Bit 13) pomoci linky USS je tfeba nastavit nasledujici
parametry:

- P2012=4

- P2106 =1

Dalsi informace:

70

Sedmisegmentovy displej bitovych parametr( (binarnich parametrt) je popsan v Uvodu Seznamu
parametr(.
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04/03 Parametry
P2106 Externi porucha sériové linky USS Min: 0 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 3
Skupina: DIG_I/O Aktivni: Potvrdit RychUved: Ne Max: 1
Externi porucha sériové linky USS (r2037 Bit13)
Moznosti nastaveni:
0 Deaktivovat
1 Aktivovat
Zavislost:
K externi poruSe dochazi, je-li délka €asti PZD vétsi nez 3 (P2012 > 3).
Poznamka:
Zdrojem externi poruchy muze byt digitalni vstup nebo sériova linka USS.
r2110[4] Kéd vystrazného hlaseni Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: PORUCHY Max: -
Zobrazeni kédu vystrazného hlaseni.
Zobrazit Ize maximalné 2 aktivni vystrazna hlaseni (indexy 0 a 1) a 2 pfedchozi vystrazna hlaseni (indexy 2
a 3).
Index:
r2110[0] : Vystrazna hlaseni --, vystrazné hlaseni 1
r2110[1] : Vystrazna hlaSeni --, vystrazné hlaseni 2
r2110[2] : Vystrazna hlaseni -1, vystrazné hlaseni 3
r2110[3] : Vystrazna hlaseni -1, vystrazné hlaSeni 4
Poznamka:
Je-li vystrazné hlaseni aktivni, blika klavesnice ovladaciho panelu. V takovém pfipadé je status vystrazného
hldSeni indikovan diodou LED.
Upozornéni:
Indexy 0 a 1 se neukladaji.
r2114[2] Provozni doba ménice Min: - Pfistup
Typ dat: U16 Jednotka: - Def: - 3
Skupina: PORUCHY Max: -
Zobrazeni provozni doby ménice. Citaé provozni doby ménice nezobrazuje skuteény &as, ale pouze dobu v
sekundach, po kterou bylo pfipojeno napajeci napéti. Pfi odpojeni se hodnota ulozi a obnovi opét po
pfipojeni napajeciho napéti.
Provozni ¢as ménice r2114 se vypocita takto:
Vynasobime hodnotu v parametru r2114[0] Cislem 65536 a vysledek pficteme k hodnoté parametru
r2114[1]. Vysledek je pocet sekund. To znamena, Ze r2114[0] nejsou dny.
Celkovy provozni ¢as ménice = 65536 * r2114[0] + r2114[1] sekund.
Index:
r2114[0] : Systémovy cas, sekundy, vyssi slovo
r2114[1] : Systémovy Cas, sekundy, nizsi slovo
Priklad:

Pokud r2114[0] = 1 & r2114[1] = 20864,
dostaneme 1 * 65536 + 20864 = 86400 sekund, neboli 1 den.
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P2167 Kmitoéet vypnuti f_off Min:  0.00 Pristup
ProvStav: CUT Typ dat: Float Jednotka: Hz Def: 1.00 3
Skupina: PORUCHY Aktivni: Okamzité RychUved: Ne Max: 10.00

Parametrem se urCuje prah sledovaci funkce |f_act| > P2167 (f_off).

Parametr P2167 ovliviiuje tyto funkce:

- Pokud skute¢ny kmitocet klesne pod hodnotu nastavenou parametrem P2167, dojde k vynulovani bitu 1
stavového slova 2 (r0053).

- Pokud je pouzit povel OFF1 nebo OFF3 a bit 1 je vynulovan, méni¢ deaktivuje puls (OFF2).

4
ON
OFF1/OFF3 » t
If lz OFF1/OFF3
A f act
P2167
~_ > t
If_act| > P2167
A
r0053 1
Bit 01 >t
—> S — —— ——> —
10 ms 10 ms 10 ms
OFF2
A
Neaktivni
Aktivni >t
P3900 Ukonéeni rychlého uvedeni do provozu Min: 0 Pfistup
ProvStav: C Typ dat: U16 Jednotka: - Def: 0 1
Skupina: RYCH_UVED Aktivni: Potvrdit RychUved: Ano Max: 3

Parametrem se aktivuje vypocet parametri pohonu pro dosazeni optimalniho stavu pfed spusténim
pohonu.

Po dokonéeni vypoctu jsou parametry P3900 a P0O010 (skupiny parametr(i nastaveni ménic¢e) automaticky
nulovany na plvodni hodnotu 0.
Moznosti nastaveni:

0 Ukonceni nastaveni pohonu bez vypoctu

1 Ukoné&eni nastaveni pohonu a tovarni nastaveni

2 Ukon¢&eni nastaveni pohonu

3 Ukonc&eni nastaveni pohonu pouze pro parametry motoru
Zavislost:

Parametr Ize ménit, pouze je-li parametr PO010 = 1 (rychlé uvedeni do provozu).
Poznamka:

P3900=1:

Volba tohoto nastaveni zachovéa pouze nastaveni parametrd provedena v rezimu “rychlé uvedeni do
provozu”; véechny ostatni zmény parametru, véetné nastaveni I/O, jsou ztraceny. Provadéji se také vypocty
parametr(i motoru.

P3900=2:

Nastaveni 2 znamena, Ze jsou vypocteny pouze ty parametry, jez zaviseji na parametrech “Rychlé uvedeni
do provozu” (P0010 = 1). Nastaveni I/O jsou také nulovana na vychozi hodnoty a jsou vypocteny parametry
motoru.

P3900 =3:
Nastaveni 3 znamena, Ze jsou provedeny pouze vypocty motoru a regulatoru. Ukon&eni rychlého uvedeni
do provozu s timto nastavenim Setfi ¢as (napf. pokud se méni pouze data na typovém $titku motoru).

Provedou se rlizné vypocty parametrd motoru a prepis$i se plvodni hodnoty véetné parametru P2000
(referenéni kmitocet).
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04/03 Poruchova a vystrazna hlaSeni

V4

2 Poruchova a vystrazna hlaseni

2.1 Poruchova hlaseni

V pfipadé poruchy méni¢ provede povel OFF a zobrazi poruchové hlaseni.

POZNAMKA
Pro nulovani poruchy Ize pouzit jednu z téchto tfi metod:

1. Vypnutim a opétovnym zapnutim napajeni jednotky
2. Stiskem tlagitka g na OP
3. Pomoci digitalniho vstupu 3 (vychozi nastaveni)

Poruchova hlaseni se ukladaji v parametru r0947 pod svym kédovym Cislem (napf.
F0003 = 3). Prislusna chybova hodnota se nachazi v parametru r0949. Hodnota 0 se
zadava, pokud porucha nema chybovou hodnotu.

F0001 Prekroceni proudu STOP I

Navrat
Vynulujte pamét poruch / Vypnéte ménic
Pricina
- Vykon motoru (P0307) neodpovida vykonu ménice (r0206)
- Motor ma zkratované vinuti
- Motorovy kabel nebo motor ma zemni zkrat
Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte:
- Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu ménice (r0206)
- Neni pfekro¢ena povolena délka motorového kabelu?
- U motorového kabelu a motoru nesmi dojit ke zkratu nebo k zemnimu zkratu
- Parametry motoru musi odpovidat pouzitému motoru
- Je spravné nastavena hodnota statorového odporu (P0350)?
- Motor nesmi byt mechanicky zablokovan nebo pretizen
- Prodluzte dobu rozbéhu (P1120)
- Zmensete hodnotu pocate¢niho zvétSeni napéti pfi rozbéhu a posun U/f charakteristiky (P1312)

F0002 Prepéti STOP Il

Navrat
Vynulujte pamét poruch / Vypnéte ménic
Pric¢ina
- Napajeci napéti je vyssi, nez pripoustéji technické parametry
- Motor pfi snizovani otaCek generuje energii
POZNAMKA
Generovani energie mlze byt zpusobeno rychlymi dobéhy, pokud je motor pohanén aktivnim
zatiZzenim.

Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte:
- Napajeci napéti musi vyhovovat rozsahu indikovanému na typovém Stitku
- Regulator napéti meziobvodu musi byt povolen (P1240) a nalezité parametrizovan
- Doba dobé&hu motoru (P1121) musi odpovidat momentu setrvanosti zatizeni
- Pozadovany vykon brzdy musi odpovidat stanovenému rozsahu
POZNAMKA
VétSi moment setrvanosti vyzaduje delSi rampy.

F0003 Podpéti STOP Il

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

- Vypadek napdjeci sité

- Razové zatizeni mimo povoleny rozsah
Diagnostika a lIéceni

Zkontrolujte hodnotu napajeciho napéti
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F0004

F0005

F0011

F0051

F0052

74

Piekro¢ena dovolena teplota ménice

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

- Ménic je pretizen

- Nedostate¢né vétrani

- P¥ilis vysoky spinaci kmitocet

- Prilis vysoka okolni teplota
Diagnostika a lIéceni

Zkontrolujte:

- Neni pfili§ vysoké zatizeni nebo zatézovy diagram?
- Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu ménice (r0206)
- Spinaci kmito€et musi byt nastaven na vychozi hodnotu

- Neni okolni teplota pfili§ vysoka?

Piekroceni zatizeni ménice (12T)

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

- Ménic je pretizen

- Prili§ naro¢ny zatézovaci diagram

- Vykon motoru (P0307) pfesahuje mozny vykon ménice (r0206)

Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte:

- Zatézovy diagram musi vyhovovat povolenému rozsahu.
- Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu ménice (r0206)

Pietizeni zatizeni motoru (12T)
Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

Motor je pretizen
Diagnostika a léceni

Zkontrolujte:

- Neni pfili§ vysoké zatizeni nebo zatézovy diagram?

STOP Il

STOP Il

STOP Il

- Je tfeba nastavit spravnou tepelnou ¢asovou konstantu motoru (P0611)

- Musi souhlasit uroven vystrazného hlasSeni motoru 12t (P0614)

Chyba paméti EEPROM

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte ménic
Pri¢ina

Chyba pfi ¢teni nebo zapisu do paméti EEPROM.
Diagnostika a léceni

STOP Il

- Zvolte tovarni nastaveni ménice a znovu nastavte potfebné parametry

- Vyménte méni¢

Chyba zasobniku pameéti

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte ménic
Pri¢ina

Chyba pfi ¢teni nebo zapisu do zasobniku paméti.
Diagnostika a lIéceni

Vymérite meénic

STOP Il
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F0055

F0056

F0057

F0058

F0060

F0072

F0085

F0100

Chyba paméti EEPROM pfi pouziti panelu OP STOP I
Navrat
Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina
Chyba pfi ¢teni nebo zapisu pfi ukladani trvalych parametri do paméti EEPROM na OP béhem klonovani
parametr(.

Diagnostika a lIéceni
- Zvolte tovarni nastaveni méni€e a znovu nastavte potfebné parametry
- Vyménte OP

Chybné usazeny OP STOP I

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

Chyba pfi pokusu o iniciaci klonovani parametrd s chybné usazenym OP
Diagnostika a léceni

Usadte OP a provedte novy pokus

Chyba OP STOP Il

Navrat
Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina
- Klonovani parametrd s prazdnym OP
- Klonovani parametrt s neplatnym OP

Diagnostika a lIéceni
Stahnéte data do OP nebo vyménte OP

Neplatny obsah OP STOP Il

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

Chyba pfi pokusu o iniciaci klonovani parametri pomoci OP vytvofeného na jiném typu ménice
Diagnostika a lIéceni

Stahnéte data do OP z tohoto typu ménice

Chyba ¢asovani STOP I

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte ménic
Pric¢ina

Porucha vnitfni komunikace
Diagnostika a léceni

- Pokud porucha trva, vyménte ménic

- Kontaktujte servisni stfedisko

Chyba komunikace USS STOP I

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte ménic
Pric¢ina

Ze sbérnice nepfichazeji zadané hodnoty béhem doby OFF telegramu
Diagnostika a lIéceni

Zkontrolujte master jednotku USS

Externi porucha STOP I

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

Externi porucha zplsobena vstupnimi svorkami
Diagnostika a lIéceni

Deaktivujte svorku pro spinac poruchy

Nulovani hlidani prodlevy STOP Il

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

Programova chyba
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Diagnostika a lIéceni
Kontaktujte servisni stfedisko

F0101 Preteceni zasobniku STOP I

Navrat

Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina

Programova chyba nebo chyba procesoru
Diagnostika a lIéceni

Spustte automatické testovani

F0450 Chyba pfi testu BIST STOP Il

Navrat
Vynulujte pamét poruch / Vypnéte méni¢
Pric¢ina
- Chybova hodnota r0949 = 1: Chyba testu vykonové &asti
- Chybova hodnota r0949 = 2: Chyba testu fidici desky
- Chybova hodnota r0949 = 4: Chyba funkéniho testu
- Chybova hodnota r0949 = 8: Chyba testu V/V (pouze MM 420)
- Chybova hodnota r0949 = 16: Chyba kontrolniho sou¢tu RAM po zapnuti
Diagnostika a lIéceni
- Méni¢ mlze byt provozovan, ale nékteré funkce nebudou pracovat spravné
- Vyménte méni¢
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2.2

A0501

A0502

A0503

A0505

A0511

A0600

Vystrazna hlaseni
VystraZzna hlaseni se ukladaji v parametru r2110 pod svym kédovym &islem (napf.
A0503 = 503), odkud mohou byt vyvolana.

POZNAMKA

> \ystrazna hlaseni se zobrazuji, dokud trva stav, ktery je vyvolal. Jakmile tento stav
pomine, vystrazné hlaSeni zmizi.
> VystraZzna hlaSeni neni mozné zastavit.

Proudové omezeni
Pricina
- Vykon motoru neodpovida vykonu ménice
- Vedeni motoru je pfili§ dlouhé
- Zemni zkrat
Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte:
- Vykon motoru (P0307) musi odpovidat vykonu ménice (r0206)
- Délka kabelu nesmi pfekrocit povolené hodnoty
- Motorovy kabel a motor nesmi mit zkrat nebo zemni zkrat
- Parametry motor musi odpovidat pouzitému motoru
- Je tfeba nastavit spravnou hodnotu statorového odporu (P0350)
- Motor nesmi byt mechanicky zablokovan nebo pretizen
- Prodluzte dobu rozbéhu (P1120)
- Zmensete hodnotu pocatec¢niho zvétSeni napéti pfi rozbéhu a posun U/f charakteristiky (P1312)

Prekroceni napéti meziobvodu

Pric¢ina
Napajeci napéti je vyssi, nez pfipoustéji technické parametry. Toto vystrazné hlaSeni se mize objevit
béhem dobéhové rampy, je-li deaktivovan regulator napéti meziobvodu (P1240 = 0).

Diagnostika a lIéceni
Jestlize se toto vystrazné hlaseni objevuje pravidelng, zkontrolujte vstupni napéti ménice.

Podpéti
Pric¢ina

- Kratkodoby vypadek napajeci sité

- Napajeci napéti a nasledné napéti stejnosmérného meziobvodu (r0026) je pod stanovenou dolni hranici
Diagnostika a léceni

Zkontrolujte napajeci napéti

Prekroceni zatizeni ménice (I12T)
Pric¢ina
Prekro€ena limitni hodnota vystrazného hlaseni. Je-li proud parametrizovan (P0610 = 1), bude snizen.

Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte, zda neni pfekrocen zatézovaci diagram ménice

Piekro€eni zatizeni motoru (I12T)
Pric¢ina

- Motor je pretizen

- P¥ilis vysoky zatéZovaci diagram ménice
Diagnostika a lIéceni

Zkontrolujte:

- Spravné nastaveni P0611 (tepelna ¢asova konstanta motoru)
- Spravné nastaveni P0614 (limitni hodnota vystrazného hlaseni motoru)

Chyba ¢asovani
Pric¢ina

Programova chyba pfekroceni obsluzné smycky fidiciho programu
Diagnostika a léceni

Kontaktuje servisni stfedisko
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A0910

A0911

A0923

78

Regulator napéti je zablokovan
Pric¢ina
Vznika
- je-li napajeci napéti vyssi, nez pfipoustéji technické udaje
- je-li motor pohanén aktivni zatézi, ¢imz motor pfechazi do generatorického stavu
- bé&hem dobéhu pfi zatizenich s velmi velkym momentem setrvacnosti
Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte:
- Vstupni napéti musi odpovidat povolenému rozsahu
- Zatéz musi odpovidat povolenym hodnotam

Regulator napéti je aktivni

Pric¢ina
Regulator napéti stejnosmérného meziobvodu byl aktivovan. Doby dobéhu budou automaticky prodlouzeny,
aby napéti stejnosmérného meziobvodu (r0026) zlstalo v povolenych mezich.

Diagnostika a lIéceni
Zkontrolujte:

- Napajeci napéti musi odpovidat rozsahu vyznaéenému na typovém Stitku
- Doba dobéhu (P1121) musi odpovidat momentu setrvaénosti zatéze

POZNAMKA
Vy$§§i moment setrvacnosti vyZaduje delSi rampy.

Pozadavek na krokovani vlevo a vpravo souc¢asné

Pric¢ina
Byl zadan pozadavek na krokovani vlevo i vpravo. Tim dojde ke zmrazeni vystupniho kmito¢tu rampového
generatoru na momentalni hodnotu.

Diagnostika a lIéceni
Vyvarujte se sou¢asného stisku tlacitek pro krokovani vpravo a krokovani vpravo
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3.1
AC
AD
ADC
ADR
AFM
AG
AIN
AOP
AOUT
ASP

ASVM

BCC
BCD
Bl
BICO
BO

OoP

CB
CCw
CDS
Cl
CM
CMD
CMM
CO

CO/BO

COM

Priloha

Seznam pouzitych zkratek

Alternating current

stfidavy proud

Analog digital converter

AD pfevodnik

Analog digital converter

AD prevodnik

Address

Adresa

Additional frequency modification
modifikace pfidavného kmitoc¢tu
Automation unit

jednotka automatizace

Analog input

Analogovy vstup

Advanced operator panel
rozsifeny ovladaci panel
Analog output

Analogovy vystup

Analog setpoint

analogova Zzadana hodnota
Asymmetric space vector
modulation

asymetricka prostoro-vektorova
modulace

Block check character
kontrolni znak kontroly bloku
Binary-coded decimal code
binarné kédovany desitkovy kod
Binector input

vstupni binektor

Binector / connector

binektor / konektor

Binector output

vystupni binektor

Operator panel

ovladaci panel

Commissioning

uvedeni do provozu
Communication board
komunikaéni panel
Counter-clockwise

proti sméru hodinovych rucicek
Command data set

soubor pfikaza

Connector input

vstupni konektor

Configuration management
fizeni nastaveni

Commando

pfikaz

Combimaster

Combimaster

Connector output

vystupni konektor

Connector output / Binector output
vystupni konektor / vystupni
binektor

Common (terminal that is
connected to NO or NC)
Common (terminal pfipojeny k NO

Seznam parametrii SINAMICS G110
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COM-Link

CT

CT

CuT

Cw
DA
DAC
DC
DDS
DIN
DIP
DOUT
DS

EEC

EEPROM

ELCB

EMC

EMF
EMI
ESB
FAQ
FB
FCC
FCL
FF

FFB

nebo NC

Communication link
komunikacni linka
Commissioning, ready to run
uvedeni do provozu, pfipraven k
provozu

Constant torque

konstantni to€ivy moment
Commissioning, run, ready to run
uvedeni do provozu, chod motoru,
pfipraven k provozu

Clockwise

ve sméru hodinovych rucic¢ek
Digital analog converter

DA pfevodnik

Digital analog converter

DA pfevodnik

Direct current

stejnosmérny proud

Drive data set

soubor dat ménice

Digital input

digitalni vstup

DIP switch

prepinac DPI

Digital output

digitalni vystup

Drive state

stav ménice

European Economic Community
Evropské hodpodarské
spolecenstvi

Electrical erasable programmable
read-only memory

pamét EEPROM (elektricky
pfepisovatelna programovatelna
pamét pouze ke ¢teni)

Earth leakage circuit breaker
ochranny jisti¢

Electro-magnetic compatibility
slucitelnost zafizeni vyzafujicich
elektromagnetickou energii
Electromotive force
elektromotoricka sila
Electro-magnetic interference
elektromagnetické ruseni
Equivalent circuit

nahradni obvod

Frequently asked questions
Casto kladené dotazy

Function block

funkéni blok

Flux current control

fizeni toku proudu

Fast current limit

rychlé proudové omezeni

Fixed frequency

pevny kmitoCet

Free function block

volny funkéni blok
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FOC
FSA
GSG

GUI'ID

HIW
HSW
HTL
110
IBN

IGBT

IND
JOG

KIB

LCD
LED
LGE
MHB
MM4
MOP
NC
NO
OPI
PDS

PID

PKE

PKW
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Field orientated control

fizeni zaméfené na pole
Frame size A

rozmeér A

Getting started guide
Privodce pro zacinajici uZivatele
Global unique identifier
globalné unikatni identifikacni
Cislo

Main actual value

hlavni skute€¢na hodnota
Main setpoint

hlavni zadana hodnota
High-threshold logic
vysokoprahova logika

Input and output
vstupné-vystupni
Commissioning

uvedeni do provozu
Insulated gate bipolar transistor
bipolarni tranzistor s izolovanym
hradlem

Sub-index

dil¢i index

Jog

krokovani

Kinetic buffering

kinetické ukladani dat do
vyrovnavaci paméti

Liguid crystal display

LCD displej

Light emitting diode

dioda LED

Length

délka

Motor holding brake

externi brzda motoru
MICROMASTER 4th. Generation
MICROMASTER 4. generace
Motor potentiometer
motorpotenciometr

Normally closed

normalné uzavieno

Normally open

normalné otevieno

Operating instructions

navod k obsluze

Power drive system

systém motorového pohonu
PID controller (proportional,
integral, derivative)
PID-regulator (proporcionalni,
integracni a derivacni)
Parameter ID

identifikacni Cislo parametru
Parameter ID value

hodnota identifikacniho &isla
parametru

PLC
PLI
POT
PPO
PTC
PWE
PWM
PX
PZD
QC
RAM
RCCB
RCD
RFG
RFI
RPM
SCL
SDP
SLvC
STW
STX
SVM
TTL
uss
VC
VT
ZSW

ZUSW

Programmable logic controller
fadi¢ programovatelné logiky
Parameter list

seznam parametru
Potentiometer

potenciometr

Parameter process data object
procesni datovy objekt parametru
Positive temperature coefficient
kladny teplotni soucinitel
Parameter value

hodnota parametru
Pulse-width modulation
modulace $itkou impulsu
Power extension

rozSifeni napajeni

Process data

procesni data

Quick commissioning

rychlé uvedeni do provozu
Random-access memory
pamét RAM

Residual current circuit breaker
jisti¢ zbytkového proudu
Residual current device
proudovy chrani¢

Ramp function generator
rampovy generator
Radio-frequency interference
vysokofrekveéni ruseni
Revolutions per minute

otacky za minutu

Scaling

normovani

Status display panel

stavovy displej

Sensorless vector control
bezsenzorové vektoroveé fizeni
Control word

fidici slovo

Start of text

zacCéatek textu

Space vector modulation
prostoro-vektorova modulace
Transistor-transistor logic
tranzistor-tranzistorova logika
Universal serial interface
sériové rozhrani USS

Vector control

vektorové Fizeni

Variable torque

proménny to€ivy moment
Status word

stavové slovo

Additional setpoint

pfidavna zadana hodnota
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Navrhy a opravy

Na adresu:

Siemens AG
Automation & Drives
SD SM

Postfach 3269

D-91050 Erlangen
Federal Republic of Germany

Email: Suggestions for technical documentation

Navrhy
Opravy

Publikace / Navod:

SINAMICS G110
Seznam parametrt

Uzivatelska pfirucka

Odesilatel
Jméno:

Spole€nost / Servisni strfedisko

Adresa:

Obj. &.:
6SL3298-0BA11-0BPO

Datum vydani: 04/03

Tel: /

Tel: /

Pokud pfi ¢teni této publikace narazite
na néjakou chybu tisku, uvédomte nas
prosim prostfednictvim tohoto
formulare.

Uvitame téz Vase navrhy na zlepSeni.




Zaruéni a pozaruéni servis zajistuje centralné:

Servisni stredisko SIEMENS

Tel.: 326 713 888
Fax: 326 713 889

Objednavky adresujte na : Technic. informace o obdrzite na :
Siemens s.r.o. Siemens s.r.o.

Evropska 33 Technicka kancelar

160 00 Praha 6 Varenska 51

tel: 233 032470 702 00 Ostrava

fax: 233 032 499 tel: 596 658 658

fax: 596 658 659
www.siemens.cz/ad
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